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1 EINLEITUNG

SIEMENS S120 ist ein spezieller Umrichter mit einer auf Hydraulikanlagen spezialisierte Software, die die
Aufwarts-Phase kontrolliert und, sofern das Control Unit dies vorsieht, auch den Abwaértsgang. Dieser
Umrichter kann sowohl an Control Units alteren Datums, als auch an Neuere und Modernere angebracht

werden.

Seine Vorteile sind:

Kein extra Anlaufstrom notwendig. Der maximale Startstrom ist gleich dem
Bemessungsstrom.

Blindstromkompensation des vom Netz absorbierten Stroms. Cos¢ 20.98.
Verbrauchsreduzierung.

Optimierung des Betriebskomforts.

Mdoglichkeit den Prifgeschwindigkeitswert zu wahlen.

Moéglichkeit der Einstellung einer Obergrenze der vom Netz absorbierten Leistung, zur
Eingrenzung der Vertragsleistung.

AHINWEIS:

Fir ndhere Informationen hinsichtlich der Funktionen des Umrichters Siemens S120, ist Bezug zu nehmen
auf die entsprechenden Siemens Handblcher, einsehbar auf der Website des Unternehmens.

Alle Informationen, die Produkthandbiicher und die Details sind verfigbar unter der Internetadresse:
http://support.automation.siemens.com
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2 SICHERHEITS- UND WARNHINWEISE

Die Verfahren Schritt fir Schritt befolgen, so wie im Handbuch angegeben, bevor die Apparatur mit
Spannung gespeist wird.

2.1 SICHERHEITSHINWEISE
Die hierunter wiedergegebenen Verfahren aufmerksam befolgen, um schwere Unfélle zu vermeiden.

1- Der Emitter-Basis-Reststrom des Umrichters zur Erdung hin ist hoher als 30mA, es ist daher
notwendig einen Fehlerstromschutzschalter mit einem nicht unter 300 mA liegenden ID vom Typ B
oder Typ A vorzusehen. Die Vorschriften sehen hinsichtlich der Erdung ein Kabel mit einem
Mindestdurchmesser von 10 mm2 vor. Wenn bei Ausschalten des Generalschalters der
Schutzschalter ausldst, ist dieses Mandver nicht mehrmals auszufiihren, weil der Umrichter
dadurch dauerhaften Schaden erleiden kénnte.

2- Der Umrichter kann bei Einstellung falscher Parameter eine hohere Motorumdrehung als die
Synchrondrehgeschwindigkeit verursachen. Den Motor nicht Uber seine mechanischen und
elektrischen Grenzen hinaus betreiben. Es liegt in der Verantwortung des Installateurs sich zu
vergewissern, dass die Bewegungen unter Sicherheitsbedingungen erfolgen, ohne die
vorgesehenen Betriebsbereichsgrenzen zu tiberschreiten.

3- Stromschlaggefahr. Den Umrichter nur unter Spannung setzen wenn die Frontabdeckung eingesetzt
ist. Diese NIEMALS wéhrend des Betriebs abnehmen. Vor einem Eingriff an der Apparatur die
Versorgungsspannung am Eingang entfernen und einige Minuten warten, um den Kondensatoren zu
ermdglichen sich zu entladen.

4- Der evtl. externe Bremswiderstand erwarmt sich wéhrend des Betriebs. Er darf daher nicht in der
Nahe von entflammbarem Material oder in Kontakt mit demselben befestigt werden. Um die
Warmeableitung zu verbessern wird geraten, ihn an einer Metallplatte zu befestigen. Um eine
Berthrung zu vermeiden, ist er auf geeignete Weise abzuschirmen.

5- Der Umrichter muss immer am Netz angeschlossen bleiben. Im Fall einer Unterbrechung der
Speisung, ist mindestens 1 Minute zu warten bevor die Versorgung wieder hergestellt wird. ZU NAH
AUFEINANDERFOLGENDE EINSCHALTUNGEN FUHREN ZU EINER BESCHADIGUNG DES
UMRICHTERS.

6- Der Gebrauch von Oszilloskopen oder anderen Instrumenten zur Prifung der internen Schaltkreise
des Umrichters ist zu vermeiden. Diese Art von Operation darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefthrt werden.

2.2 WARNHINWEISE

Die hierunter wiedergegebenen Verfahren sorgféltig befolgen, um der Gefahr einer Schadigung des
Umrichters zu entgehen.
1- Die Apparatur nicht mit einer htheren als der erlaubten Spannung speisen. Zu hohe Spannung kann
irreparable Schaden an den internen Komponenten verursachen.
2- Um im Fall eines langeren Stillstands ohne Stromversorgung Schaden am Umrichter zu
vermeiden, ist es notwendig vor erneuter Inbetriebnahme :
-falls der Umrichter seit mehreren Monaten stillsteht, ihn fir mindestens 1 Stunde mit Strom
zu speisen, damit die Bus-Kondensatoren sich regenerieren kdnnen.
-falls der Umrichter seit mehr als einem Jahr stillsteht, ist er fir 1 Stunde mit einer unter 50%
der Bemessungspannung liegenden Spannung und danach fir 1 Stunde mit der
Bemessungspannung zu speisen.
3- Keine Kondensatoren am Ausgang des Umrichter anschlieBen.
4- Vor Rucksetzung eines Defektes des Umrichters sind die Grinde desselben grundlich zu
analysieren.
5- Den Umrichter mit der gleichen oder einer hdéheren Bemessungsspannung versorgen, als der
Bemessungsspannung des Motors.
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3 POWER MODULE

3.1 POWER MODULE BLOCKSIZE (PM340)

3.1.1 Beschreibung

Die Power Modules der Bauform Blocksize sind die Leistungsmodule des Umrichters.
zunehmender BaugréRe aufweisen, die von FSA bis FSF identifiziert ist.

Sind folgendermalen aufgebaut:

¢ Netzseitiger Diodengleichrichter
e Zwischenkreis-Elektrolytkondensatoren mit Vorladeschaltung

e Ausgangs-Umrichter

¢ Brems-Chopper fur (externen) Bremswiderstand
e Stromversorgung DC 24V /1A

e Steuersatz, Istwerterfassungen

e Lifter zur Entwarmung der Leistungshalbleiter

Sie kodnnen

Die Power Modules decken den Leistungsbereich bis 90,0 kW (178 A) ab und sind in Ausfiihrung mit
Netzfilter erhéltlich unter Bezugnahme auf EN 61800-3 Standard.

Tabelle 1 Ubersicht Power Modules PM340 (Auswahl)

|

yd ~ /

Power Module Baugrofe FSB, mit
und ohne integriertem NetZzfilter

Power Module Baugrof3e FSC mit
und ohne integriertem NetZzfilter
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Power Module Baugrof3e FSD, mit Power Module Baugro3e FSE, Power Module Baugrofi3e FSF,
und ohne integriertem Netzfilter mit und ohne integriertem mit und ohne integriertem
Netzfilter Netzfilter

3.1.2 Sicherheitshinweise

A WARNUNG

Brandgefahr durch Uberhitzung bei unzureichenden Liiftungsfreirdumen und Montageabstanden
Unzureichende Liftungsfreirdume und Montageabstande filhren zu Uberhitzung mit Personengefahrdung.
¢ Montieren Sie die Power Modules immer senkrecht.
e Halten Sie bei der Montage folgende Abstdnde zwischen den Komponenten ein (*):
e BaugrtRe FSA: 30 mm (1.18 inch)
e BaugréRe FSB: 40 mm (1.57 inch)
e BaugréRe FSC: 50 mm (1.96 inch)
e Halten Sie folgende Luftungsfreiraume oberhalb und unterhalb der Komponente ein:
e BaugréRen FSB: 100 mm (3.93 inch),
e BaugréRe FSC: 125 mm (4.92 inch),
e BaugréRen FSD und FSE: 300 mm (11.81 inch)
e BaugrétRRe FSF: 350 mm (13.77 inch).
e Halten Sie folgende Luftungsfreiraume vor der Komponente ein:
e BaugréRen FSB bis FSF: 30 mm (1.18 inch)
e Achten Sie darauf, dass der Kuhlluftstrom die Power Modules ungehindert durchstrémen kann.

(*)Die Power Modules kénnen ohne Unterbaukomponenten bis zu einer Umgebungstemperatur von 40°C
nebeneinander montiert werden.

In Kombination mit Unterbaukomponenten und bei Umgebungstemperaturen 40 °C bis 55 °C sind die
angegebenen seitlichen Mindestabstande einzuhalten. Fir Kombinationen mit unterschiedlichen Baugréf3en
gilt der gréRBere der beiden Absténde.
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3.1.3 Schnittstellenbeschreibung
Ubersicht

1L

1111

e=aaee | e

Netzanschluss ? ?

o ©

Schutzieiteranschluss jx

fur Netzleitung @ @
!4 A\
/ \
// \
\

}J
DCN/DCP R1/R2 U2, vz, w2
Anschluss Zwischenkreis  Anschluss Motoranschluss

Bremswiderstand
Abb. 1 PM340, BaugréfRe FSB

Power Module
Interface (PM-IF)

Verbindung mit
Optionsmodul
Safe Brake Relay

Schutzleiteranschiuss

fir Motorleitung
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(o232
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Lol ote 227,
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—T

s ) s e s e

-

)
Netzanschluss @ @ (@)
i il
Schutzleiteran- —%
schluss m GB
fur Netzleitung 2 vl
DCN/DCP R1/R2 U2, V2, W2
Anschluss Zwischenkreis ~ Anschluss Motoranschluss
Bremswiderstand

Abb.2 PM340, Baugrofl3e FSC

Power Module
Interface (PM-IF)

Verbindung mit
Optionsmodul
Safe Brake Relay

Schutzleiteranschluss
fur Motorleitung
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Power Module
Interface (PM-IF)

U1, V1, W1
Netzanschluss

Schutzleiteran-

schluss fur
Netzleitung
U2, v2, w2

DCN/DCP Motoranschluss
Anschluss
Zwischenkreis R1/R2 Schutzleiteranschluss  Verbindung mit Optionsmodul

Anschluss fur Motorleitung Safe Brake Relay

Bremswiderstand (an der Unterseite)

Abb. 3 PM340, BaugroéfRe FSD
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Power Module
Interface (PM-IF)

U1, V1, W1
Netzanschluss

Schutzleiteran-

schluss fur U2, v2, w2

Netzleitung Motoranschluss
DCN/DCP R1/R2 Schutzleiteranschluss  Verbindung mit Optionsmodul
Anschluss Anschluss flir Motorleitung Safe Brake Relay
Zwischenkreis Bremswiderstand (an der Unterseite)

Abb. 4 PM340, BaugréfRe FSE
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D; - Power Module
¢ Interface (PM-IF)
i3 [

I ]
0 B
'
0 0
'
0 0
0
o '
8§ i '
i
| ]
U1, V1, W1 '
Netzanschluss g 0 =] Jht
[
Schutzleiteranschluss A_!_ pasml ’C]
fiir Netzleitung i e == = U2, v2, w2
c Bl = \/GM Motoranschluss
DCP/DCN
Anschluss
Zwischenkreis
R1/R2 Schirmanschluss fir Verbindung mit Optionsmodul
Anschluss Motorleitung Safe Brake Relay
Bremswiderstand Unterseite Power Module)

Abb. 5 PM340, Baugrdl3e FSF

Fir weitere Details zu:

e Anordnung der Netz- und Motorklemmen,
e Technische Daten
o Befestigungsmethode

Siehe SIEMENS S120-GH6 Handbuch.
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3.1.4 MaRbilder
BaugréRe FSB / FSC

8
M5 120 (4.72) =
=]
M4 =1
) &0 {3.15) -
L I
A ﬁ_f
2
- Baugrile FSC
— =
] Baugréie FSB 2
=
oy
i A A n
Abb. 6 - Bohrbild Power Modules PM340, BaugrofRen FSB, FSC; alle Angaben in mm und (inch)
185 (7.28)
165 (6.49)
1884 (7.41) 153 (6.02)
il i
%EEE‘EE
— 1l n
e =
= o
ik s | [o :
g =
{1 ;
=+
] e )
T T ———
JULCCER
\D o
l---__--'-"'__ =l
M5

1) BaugrolRe FSC
2) BaugréRRe FSB
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Abb. 7 MaRbild Power Modules PM340, BaugrdoRen FSA, FSB, FSC; alle Angaben in mm und (inch)
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BaugréRRe FSD

©85(0.33) &
235 (9.25) 3l
| 7
A I
O 01 I
2
o
o
©
- ® L |
® & & L |
ke <3
B o a B
{1 1 IIi ‘III 1

) 203,45 (8.01)
| 1407 (5.53)

T_\Q

Abb. 8 MaRbild Power Module PM340, Baugréf3e FSD (mit integriertem Netzfilter); alle Angaben in mm und (inch)

454,6 (17.89)

(]

BaugrofRe FSE (mit integriertem Netzfilter)

 ©85(0.33)

235 (9.25)

11 (0.43)

541 (21.29)

Abb. 9 - Mal3bild Power Module PM340, Baugrdf3e FSE (mit integriertem NetZfilter); alle Angaben in mm und (inch)
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BaugréRRe FSF (mit integriertem Netzfilter)

g
ol T
w| @
6| &
sle
S
8,5 (0.33) 5 o
S ~
300 (11.81) gl 1
Y i o] |
= PP
im
g,;
w ©o
[ e
N N
P b,
23 E S
. []
0
.
vy | 0
@ :
B KO) lo 3
350 (13.77)

Abb. 10 MaR3bild Power Module PM340, BaugréRe FSF (mit integriertem NetZfilter); alle Angaben in mm und (inch)

3.1.5 Verkabelung
Zugang zu Netz- und Motorklemmen

Der Zugang zu den Netz- und Motorklemmen erfolgt durch Lésen der Lasche an der Seite der
Klemmenabdeckungen mit einem geeigneten Schraubendreher. Die Abdeckung kann nach oben gedrtickt
und in dieser Stellung eingerastet werden, wie in nachstehender Abbildung gezeigt.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen

Schlag bei offenliegenden

Klemmen

Das Beruihren spannungsfihrender

Teile fuhrt zum Tod oder schweren

Verletzungen.

e - Betreiben Sie das Power
Module nur mit geschlossener
Klemmenabdeckung.

Abb. 11 Zugang zu den Netz- und Motorklemmen bei Power Modules PM340

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc
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3.1.6 Technische Daten

Tabelle 2 Technische Daten PM340, FSB (3 AC 380 bis 480 V +10 %)

PM340 6SL3210- 1SE21-0UAO
PM340 mit integriertem NetZzfilter 6SL3210- 1SE21-0AA0
Ausgangsstrom

Bemessungsstrom In A 10.2
Grundlaststrom I A 9.1

bei S6-Betrieb (40 %)lse A 10.8
Spitzenstrom Imax A 20.4
Typleistung?)

auf Basis In kwW 4

auf Basis In kwW 4
Bemessungspulsfrequenz kHz 4
Verlustleistung kw 0.18
Kihlluftbedarf m3/s 0.009
Schalldruckpegel LpA (1m) dB <50
Versorgung DC 24 V

fur Control Unit A 1.0
Bemessungseingangsstrom?)

mit / ohne Netzdrossel A 9.8/12.4
Schmelzsicherungen UL Class J

Bemessungsstrom A 15
Bemessungskurzschluss-Strom SCCR kA 65
Schmelzsicherungen NH IEC 60947 3NA3803
Bemessungsstrom A 16
Typbezeichnung Leistungsschalter 3RV2021-4BA10
IEC 60947

Bemessungsstrom A 14 ... 20
Widerstandswert Q > 160

ext. Bremswiderstand

Max. Leitungslange M 15

des Bremswiderstands

Netzanschluss Schraubklemmen fur
L1,L2, L3 Leitungsquerschnitt 1.0 ... 6 mm:2
Motoranschluss

U2, v2, w2

Zwischenkreisanschluss, Anschluss

fur Bremswiderstand

DCP/R1, DCN, R2

PE-Anschluss Am Geh&use mit Schraube M5
Max. Motorleitungslanges) M 50/75

geschirmt / ungeschirmt

Schutzart IP20 bzw. IPXXB
Gewicht kg 4.0

1) Bemessungsleistung eines typischen Norm-Asynchronmotors bei 3 AC 400 V

2) Der Eingangsstrom ist abhangig von Motorlast und Netzimpedanz. Die Eingangsstrome gelten fir Belastung mit
Typleistung (auf Basis In) bei einer Netzimpedanz entsprechend uk= 1 %.

3) Max. Motorleitungslange 25 m (geschirmt) bei Power Modules PM340 mit integriertem NetZzfilter zur Einhaltung der
Grenzwerte von EN 61800-3 Kategorie C2.
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Tabelle 3 Technische Daten PM340, FSC (3 AC 380 bis 480 V 10 %)

PM340 6SL3210- 1SE21-8UAO 1SE22-5UA0 1SE23-2UA0
PM340 mit integriertem NetZzfilter 6SL3210- 1SE21-8AA0 1SE22-5AA0 1SE23-2AA0
Ausgangsstrom

Bemessungsstrom In A 18 25 32
Grundlaststrom I A 14 21 27

bei S6-Betrieb (40 %) Iss A 19.6 27.8 37.1
Spitzenstrom Imax A 26.4 38 52
Typleistung®

auf Basis In kw 7.5 11 15

auf Basis I kw 55 7.5 11
Bemessungspulsfrequenz kHz 4 4 4
Verlustleistung kw 0.24 0.30 0.40
Kahlluftbedarf m3/s 0.038 0.038 0.038
Schalldruckpegel Lpa (1 m) dB <60 <60 <60
Versorgung DC 24 V

fur Control Unit A 1.0 1.0 1.0
Bemessungseingangsstrom?

mit / ohne Netzdrossel A 17.1/23.1 24.6/32.6 33/39
Schmelzsicherungen UL Class J

Bemessungsstrom A 25 35 45
Bemessungskurzschluss-Strom SCCR kA 65 65 65
Schmelzsicherungen NH IEC 60947 3NA3810 3NA3814 3NA3817
Bemessungsstrom A 25 35 40
Typbezeichnung Leistungsschalter 3RV1031- 3RV1031-4FA10 | 3RV1031-
IEC 60947 4EA10 28 ... 40 4HA10
Bemessungsstrom A 22...32 40 ... 50
Widerstandswert Q > 56 > 56 > 56

ext. Bremswiderstand

Max. Leitungslange M 15 15 15

des Bremswiderstands

Netzanschluss Schraubklemmen fiir Leitungsquerschnitt 2,5 ... 10
L1, L2, L3 mm2

Motoranschluss

U2, v2, w2

Zwischenkreisanschluss, Anschluss

fur Bremswiderstand

DCP/R1, DCN, R2

PE-Anschluss Am Geh&use mit Schraube M5

Max. Motorleitungslange®

geschirmt / ungeschirmt M 50/75

Schutzart IP20 bzw. IPXXB

Gewicht kg 6.5 6.5 6.5
)Bemessungsleistung eines typischen Norm-Asynchronmotors bei 3 AC 400 V

2)Der Eingangsstrom ist abhéngig von Motorlast und Netzimpedanz. Die Eingangsstrome gelten fur Belastung mit
Typleistung (auf Basis In) bei einer Netzimpedanz entsprechend uk = 1 %.

3)Max. Motorleitungslange 25 m (geschirmt) bei Power Modules PM340 mit integriertem Netzfilter zur Einhaltung der
Grenzwerte von EN 61800-3 Kategorie C2.
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Tabelle 4 Technische Daten PM340, FSD (3 AC 380 V bis 480 V £10 %)

PM340 6SL3210- 1SE23-8UA0 1SE24-5UA0 1SE26-0UAO
PM340 mit integriertem NetZzfilter 6SL3210- 1SE23-8AA0 1SE24-5AA0 1SE26-0AA0
Ausgangsstrom
Bemessungsstrom In A 38 45 60
Grundlaststrom I A 33 40 48
bei S6-Betrieb (40 %) Iss A 49 58 78
Spitzenstrom lmax A 64 76 90
Typleistung®
auf Basis In kw 18.5 22 30
auf Basis In kw 15 18.5 22
Bemessungspulsfrequenz kHz 4 4 4
Verlustleistung kw 0.38 0.51 0.69
Kihlluftbedarf m3/s 0.022 0.022 0.039
Schalldruckpegel Lpa (1 m) dB <60 <60 <60
Versorgung DC 24 V
fur Control Unit A 1.0 1.0 1.0
Bemessungseingangsstrom?
mit / ohne Netzdrossel A 40/46 47/53 63/72
Schmelzsicherungen UL Class J 3NE1817-0 3NE1818-0 3NE1820-0
Bemessungsstrom A 50 60 90
Bemessungskurzschluss-Strom SCCR kA 65 65 65
Schmelzsicherungen NH IEC 60947 3NA3820 3NA3822 3NA3824
Bemessungsstrom A 50 63 80
Typbezeichnung Leistungsschalter IEC 3RV1042-1JA10 3RV1042- 3RV1042-
60947 4KA10 4MA10
Bemessungsstrom A 45 ... 63 57 ...75 80 ... 100
Widerstandswert Q > 27 > 27 > 27
ext. Bremswiderstand
Max. Leitungslange m 15 15 15
des Bremswiderstands
Netzanschluss Schraubbolzen M6, anschliebarer Leitungsquerschnitt 10
L1, L2, L3 ... 50 mm?
Motoranschluss
U2, v2, w2
Zwischenkreisanschluss, Anschluss flr
Bremswiderstand
DCP/R1, DCN, R2
PE-Anschluss am Gehduse mit Schraube M6
Max. Motorleitungslange®
geschirmt / ungeschirmt

m 70/100
Schutzart IP20 bzw. IPXXB
Hoéhe mm (inch) | 418.3  (16.47)/ | 418.3 (16.47)/ 511 | 418.3 (16.47)/ 511
PM 340 ohne / mit integriertem Netzfilter 511 (20.11) (20.11) (20.11)
Gewicht kg 15.9/19.3 15.9/19.3 15.9/19.3

ohne / mit integriertem Netzfilter

1)Bemessungsleistung eines typischen Norm-Asynchronmotors bei 3 AC 400 V

2)Der Eingangsstrom ist abhangig von Motorlast und Netzimpedanz. Die Eingangsstrome gelten fir Belastung mit
Typleistung (auf Basis In) bei einer Netzimpedanz entsprechend uk= 1 %.
3)Max. Motorleitungslange 25 m (geschirmt) bei Power Modules PM340 mit integriertem NetZzfilter zur Einhaltung der

Grenzwerte von EN 61800-3 Kategorie C2.

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc

3-14




Il oMARLFT

Tabelle 5 Technische Daten PM340, FSE und FSF (3 AC 380 V bis 480 V £10 %)

PM340 6SL3210 | 1SE27- 1SE31- 1SE31- 1SE31- 1SE31-
- 5UA0 OUAO 1UAO 5UA0 8UAO

PM340 mit integriertem 6SL3210 | 1SE27- 1SE31- 1SE31- 1SE31- 1SE31-

Netzfilter - 5AA0 0AAO 1AA0 5AA0 8AAQD

BaugrofRe FSE FSE FSF FSF FSF

Ausgangsstrom

Bemessungsstrom In A 75 90 110 145 178

Grundlaststrom I A 65 80 95 115 155

bei S6-Betrieb (40 %) Iss A 98 117 143 188 231

Spitzenstrom lmax A 124 150 180 220 290

Typleistung®

auf Basis In kw 37 45 55 75 90

auf Basis I kw 30 37 45 55 75

Bemessungspulsfrequenz kHz 4 4 4 4 4

Verlustleistung kw 0.99 1.21 1.42 1.93 2.31

Kuhlluftbedarf ma3/s 0.022 0.039 0.094 0.094 0.117

Schalldruckpegel Lpa (1 m) dB <60 62 <60 <60 65

Versorgung DC 24 V 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0

fur Control Unit A

Bemessungseingangsstrom?

mit / ohne Netzdrossel A 78/88 94/105 115/129 151/168 186/204

Schmelzsicherungen UL Class J 3NE1021-0 | 3NE1022-0 | 3NE1224-0 | 3NE1225-0 | 3NE1227-0

Bemessungsstrom A 100 125 150 200 250

Bemessungskurzschluss- Strom kA 65 65 65 65 65

SCCR

Schmelzsicherungen NH 3NA3830 3NA3832 3NA3836 3NA3140 3NA3144

IEC 60947

Bemessungsstrom A 100 125 160 200 250

Typbezeichnung 3VL1712- 3VL1716- 3VL3720- 3VL3720- 3VL3725-

Leistungsschalter IEC 60947 1DD33- 1DD33- 1DC36- 1DC36- 1DC36-

0AAQ 0AAO 0AAO 0AAQ 0AAQ

Bemessungsstrom A 100 ...125 125...160 | 160 ... 200 | 160 ... 200 200 ... 250

Widerstandswert Q >15 >8.2

des externen Bremswiderstands

Max. Leitungslange m 15

zum Bremswiderstand

Netzanschluss Schraubbolzen M6, Schraubbolzen M8,

L1,L2, L3 anschlieBbarer max. anschlieBbarer Leitungsquerschnitt

Motoranschluss 120 mm?* Leitungsquerschnitt 10 ... | 120mm?

U2, V2, w2 50 mm2

Zwischenkreisanschluss,

Anschluss fir

Bremswiderstand

DCP/R1, DCN, R2

PE-Anschluss am Gehéause mit am Gehause mit Schraube M8

Schraube M6

Max. Motorleitungslange®

geschirmt / ungeschirmt m 70/100

Schutzart IP20 bzw. IPXXB

Hoéhe mm 498.3 (19.62) / 633 | 634 (24.96) /934 (36.77)

PM 340 ohne / mit integriertem (inch) (24.92)

NetZzfilter

Gewicht kg 19.8/27.1 50.7 / 667

ohne / mit integriertem NetZfilter

1) Bemessungsleistung eines typischen Norm-Asynchronmotors bei 3 AC 400 V
2)Der Eingangsstrom ist abhangig von Motorlast und Netzimpedanz. Die Eingangsstrome gelten fur Belastung mit
Typleistung (auf Basis In) bei einer Netzimpedanz entsprechend uk= 1 %.
3)Max. Motorleitungslange 25 m (geschirmt) bei Power Modules PM340 mit integriertem NetZzfilter zur Einhaltung der
Grenzwerte von EN 61800-3 Kategorie C2.

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc

3-15




| oMARLFT

3.2 POWER MODULE CHASSIS (2 210A)

3.2.1 Schnittstellenbeschreibung
Die Anwendungen mit Umrichter = 210A sind mit CHASSIS-Ausfuhrung

Ubersicht

PE-Anschluss

Netzanschluss (U1, V1, W1)
Verbindungsbiigel zum -X41
Entstérkondensator
IPD Card ~.!
(DCPA, DCNA) fir Anschluss eines
Braking Module (optional) x42 !
2 Y -X46 —-
Anschllsse flr ein pCNS
du/dt-Filter (optional) pcps /
Control Interface Module 02
Halteblech fiir CU310 e
-X400

Lufter

Liftersicherungen
Motoranschluss (U2, V2, W2)

Klemmenleiste -X9
Einstellklemmen fur Luftertransformator

PE-Anschluss
Abb. 12 Power Module, Baugréf3e FX
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Anschlussbeispiel

1AC 230V

1) Verbindungsleitung 24 V zur Versorgung einer im
Power Module eingebauten Control Unit CU310-2 DP

3 AC 380 V bis 480 V
L1L2L3 PE

[

DRIVE-CLiQ-Buchse 1

T

[

DRIVE-CLiQ-Buchse 2

-X46

18(=—2B8R Output+
28(=—~8R Output-
3 &(=—FB Input+

4 &(=—FB Input-
X41 Mikroprozessor

+Temp
-Temp

fo———

4
3
2
1

Y=

IPD Card

oder CU310-2 PN

I
: | Netzdrossel
I ||| W
D> [+
: | — i e o 2 L S, -
! |
| I | Power Module |
| | + Bauform .|@@ '
| I | Chassis I
| | i Option !
| SIZ Braking |
] ' Module
I X9 | S U
s — o lm; ' s = | p—
T /; 25w o J RI—
=T W T SS =1 |_.DceA G‘Bz'_l_ D
1 —
| asq | oDCNA | K3 I
T e |l 1 1T T “ul
———————— Sog) |
EP+24 V| 752"
EPM1 |8 i !
% o N __-x2[l1] [CJRerDY ’_|} J’DCPS
MO | [l4|2 Oocunk 4 DCNS
e vl
Mo] i ] POWER OK !
Control Unit DRIVE-CLiQ-Buchse 0 |

Brems-
widerstand
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OMARILIFT

Abb. 13 Anschlussbeispiel: Power Module Chassis

3.2.2 MaRbilder

MaRbild BaugrofRe FX

Die einzuhaltenden LuftungsfreirAume werden durch die gestrichelte Linie gekennzeichnet.

: g . 125 125 37
| ) = (4.92)  (4.92)  (1.45)
: | 8 = TR <
3 g| | | Yo | | &3
oA
| 9 !
(0.35)(0.35)  (0.35)
L] L
L ] " L]
L]
° )
=
L ]
L] L]
- il ©
5 -
0, &b — o
o b ) A el | s
3 i 3 5
~ . i
&b 2 )
= °
° L ] L] ° oo
&l &{ ° ° ° o )
. m Y) *
e o o .o Lol - i
n .. ° ° o]
T 5
o
° ha
©
e g
.- ¥ 9,2 92 92
IGRa0 e T o)) (0.36)f (0.36), (0.36
AT A TN & 2 |
O = o)
=) I3
¥ 125 uzlj 37'e
3 4.92)] @o2| |i1.45)
326 (12.83)
355,5 (13.99)
420,5 (16.55)
Abb. 14 Maf3bild Power Module, Baugrofie FX
Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc 3-18



Il oMARLFT

3.2.3 Elektrischer Anschluss
Anpassen der Lufterspannung (-T10)

Die Spannungsversorgung der Geratellfter (1 AC 230 V) im Power Module (-T10) wird aus dem Hauptnetz
mithilfe eines  Transformators erzeugt. Die Einbaulage des Transformators ist in den
Schnittstellenbeschreibungen zu finden.

Zur Feinanpassung an die jeweilige Netzspannung sind die Transformatoren mit primarseitigen
Anzapfungen versehen. Im Auslieferzustand sind die Anzapfungen immer auf die héchste Stufe eingestellt.
Beim Einsatz an einer niedrigeren Netzspannung muss am Transformator die jeweilige Anzapfung aktiviert
werden.

Die Anschlisse an den Einstellklemmen muissen auf "0" und auf der entsprechenden Netzspannung
geklemmt werden.

0 [380V400Vv|440V480V

LI
OO 0|0 O

Abb. 15 Einstellklemmen fiir die Liftertransformatoren

Die Zuordnung der vorhandenen Netzspannung zur Einstellung am Liftertransformator geht aus der
nachfolgenden Tabelle hervor (werksseitige Vorbelegung: 480 V/0 V)

A WARNUNG

Brandgefahr durch Uberhitzung bei unzureichender Gerételiifterspannung
Werden die Klemmen nicht auf die tatsachliche Netzspannung umgeklemmt, kann dies zu einer
Uberhitzung mit Personengefahrdung fiihren.

Tabelle 6 Zuordnung der vorhandenen Netzspannung zur Einstellung am Luftertransformator

Netzspannung Anzapfung am Luftertransformator (-T10)
380V £10 % 380V
400V £10 % 400 V
440 V £10 % 440V
480V £10 % 480 V
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3.2.4 Technische Daten

Tabelle 7 Technische Daten Power Modules Chassis

Netzspannung 3AC 380 V bis 480 V £10 % (-15 % < 1 min)

Bestellnummer 6SL3310- 1TE32-1AA3

BaugroRRe FX

Ausgangsstrom

Bemessungsstrom In A 210

Grundlaststrom I. A 205

Grundlaststrom Ix A 178

bei S6-Betrieb (40 %) Iss A 230

Spitzenstrom Imax A 307

Anschlussspannungen

Elektronikstromversorgung VDC 24 (204 ... 28.8)

Uberspannungsabschaltung vDC 820+ 2 %

Unterspannungsabschaltung VDC 424

Typleistung®

auf Basis In kw 110

auf Basis In kW 90

Bemessungspulsfrequenz

ohne Derating kHz 2

mit Derating kHz 8

Verlustleistung kw 2.46

Kihlluftbedarf m3/s 0.17

Schalldruckpegel bei 50/60 Hz dB(A) 66/67

Bemessungseingangsstrom A 229

Strombedarf” bei DC 24 V, max. A 0.8

Schmelzsicherungen NH 3NA3144

Bemessungsstrom A 250

Schmelzsicherungen UL Class J 3NE1227

Bemessungsstrom A 250

Bemessungskurzschluss-Strom SCCR kA 65

Typbezeichnung Leistungsschalter IEC 60947 3VL4725-1DC36-0AA0

Bemessungsstrom A 200...250

Typbezeichnung Leistungsschalter UL489 / CSA 3VL3125-3KN30-0AA0

C22.2 No. 5-02

Bemessungsstrom A 250

Bemessungskurzschluss- Strom SCCR kA 65

Netzanschluss Flachanschluss fiir Kabelschuh M10, max.

U1, vi, wi Anschlussquerschnitt 2 x 185 mm:2

Motoranschluss Flachanschluss fiir Kabelschuh M10, max.

U2, v2, w2 Anschlussquerschnitt 2 x 185 mm2

Zwischenkreisanschluss Flachanschluss fiir Kabelschuh M6,

DCPA, DCNA, (Option Braking Module) Anschlussquerschnitt 1 x 35 mm:2

Zwischenkreisanschluss Flachanschluss fiir Kabelschuh M8,

DCPS, DCNS (Option du/dt-Filter) Anschlussquerschnitt 1 x 35 mm:2

PE-Anschluss Flachanschluss fiir Kabelschuh M10, max.
Anschlussquerschnitt 2 x 185 mm2

Max. Motorleitungslange® m 300 (geschirmt) / 450 (ungeschirmt)

Max. Umgebungstemperatur

ohne Derating °C 40

mit Derating °C 55

Schutzart IP20 bzw IPXXB

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc

3-20




! oMARLFT

Breite mm 326
Hohe mm 1400
Tiefe mm 356 %)
Gewicht kg 104

1)Bemessungsleistung eines typischen Norm-Asynchronmotors bei 3 AC 400 V
2)Nur Stromaufnahme des Power Modules. Wird eine Control Unit tiber das Power Module mit DC 24 V versorgt, ist

deren Stromaufnahme zu bertcksichtigen.

3)Max. Motorleitungslange 100 m (geschirmt) in Verbindung mit NetZzfilter zur Einhaltung der EMV-Grenzwerte von EN

61800-3 Kategorie C2.

Tiefe = 421 mm einschlieBlich Frontklappe bei eingebauter Control Unit
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3.2.5 Netzfilter (nur PM Chassis)
Das PM CHASSIS muss mit einem externen Netzfilter gekoppelt werden.

al al
a2 /@ G}
ad ‘
a4 n3 ‘a4
- A - n2
12
d ’- " n4 _
; : O ® O
1
T SIEMENS Ly
H == — ——
L1 L1
! L2, L2
hn2| | +-==-] — L2 2 (== |n
: L3 i L3
: . Netz/Line Last/Load i
S i =
4

o o ® O,
b
B

Abb. 16 Maf3bild Netzfilter

Tabelle 8 Mal3e NetZfilter, alle Angaben in mm und (inch)

6SL3000- OBE32-5AA0
B 360 (14.17)
H 240 (9.44)
T 116 (4.56)
al 40 (1.57)
a2 25 (0.98)
a3 5(0.19)

a4 15 (0.59)
a5 11 (0.43)

b 270 (10.62)
h1l 200 (7.87)
h2 100 (3.93)
t1 2 (0.07)

t2 78.2 (3.07)
nl?) 220 (8.66)
n21) 210 (8.26)
n3 330 (12.99)
n4 -

d 9 (0.35)
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1) Die Langen n1 und n2 entsprechen dem Bohrlochabstand.
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4 ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT (EMV)

Zusammen mit der Konfiguration der Anlage in Konformitdt mit den EMV-Malinahmen, begrenzen die
Netzfilter die von den Kabeln der Power Modules geleiteten Stérungen auf die von der EN61800-3- Norm
festgelegten Grenzen. Diese Norm definiert die Installationsumgebungen und die Kategorien der
Antriebssysteme von C1 (Besten) bis C4 (Schlechtesten).

Alle POWER MODULE (PM) sind mit Netzfilter ausgestattet und mit der Kategorie C3 konform
(Industriebereich), gemanR den Angaben der Norm EN 61800-3.

Bei den PM Blocksize (<180A) wird dies durch integrierte Netzfilter erreicht, wahrend den PM Chassis
(2210A) ein Netzfilter zuzuordnen ist.

PM mit geeignetem NetZzfilter sind konform mit der Kategorie C2 und kénnen daher nur dann im Zivilbereich
installiert werden wenn:

1. Die Installation und die Inbetriebnahme von einer Fachkraft (so wie von der Norm definiert)
durchgefuhrt wird, unter Beachtung der Grenzwerte hinsichtlich der Elektromagnetischen
Vertraglichkeit.

2. Wenn folgende zusatzliche Voraussetzungen erfillt werden:

e Benutzung eines abgeschirmten Kabels mit reduzierter Kapazitéat

o Motorkabel mit einer Lange von unter 25 Mt. bei den PM Blocksize (100mt fir die PM Chassis)

¢ Impulsfrequenz < 4kHz bei PM Blocksize (< 2kHz bei PM Chassis)

e Strom < Eingangsbemessungsstrom der in den technischen Daten angegeben ist.

A ACHTUNG

Fir die PM Chassis wird eine zusétzliche Netzdrossel bendtigt, um zur Kategorie C2 gehéren zu kénnen.
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5 BREMSWIDERSTANDE
5.1 PM BLOCKSIZE

5.1.1 Beschreibung Bremswiderstande

Die Power Modules PM240-2 und PM340 kdnnen generatorische Energie nicht in das Netz zurtickspeisen.
Fur generatorischen Betrieb, z. B. Abbremsen einer Schwungmasse, ist ein Bremswiderstand
anzuschlieRen, der die entstehende Energie in Warme umwandelt.

Ein Thermoschalter iiberwacht den Bremswiderstand auf Ubertemperatur und stellt beim Uberschreiten des
Grenzwerts eine Meldung auf einem potenzialgetrennten Kontakt zur Verfligung.

5.1.2 Sicherheitshinweise

A WARNUNG

Brandgefahr und Gerateschaden durch Erdschluss / Kurzschluss
Die Leitungen zum Bremswiderstand mussen so verlegt werden, dass ein Erdschluss bzw. Kurzschluss
ausgeschlossen werden kann. Ein Erdschluss kann einen Brand verursachen.
¢ Wenden Sie lokale Installationsvorschriften an, die diesen Fehlerausschluss erméglichen.
e Schitzen Sie die Leitungen vor einer mechanischen Beschadigung.
e Ergreifen Sie zusatzlich eine der folgenden Malinahmen:
- Verwenden Sie Leitungen mit doppelter Isolation.
- Halten Sie ausreichende Sicherheitsabsténde ein, z. B. mithilfe von Abstandshaltern.
- Verlegen Sie die Leitungen in getrennten Installationskanédlen bzw. -rohren.

A VORSICHT

Verbrennungsgefahr oder Beschadigungen durch hohe Oberflachentemperatur des Bremswiderstandes
Der Bremswiderstand kann sehr heil3 werden. Durch Beriihren der Oberflache kénnen Sie sich schwere
Verbrennungen zuziehen. Benachbarte Komponenten kdnnen beschadigt werden.

e Montieren Sie den Bremswiderstand so, dass ein Berilhren ausgeschlossen ist. Wo dies nicht
moglich ist, bringen Sie an gefahrdeten Stellen einen entsprechenden Warnhinweis deutlich
sichtbar und verstandlich an.

e Um temperaturbedingte Schaden an den benachbarten Komponenten zu vermeiden, halten Sie
folgende Bedingungen ein:

Fur Power Modules PM340:
- LOftungsfreirdume von 100 mm rings um den Bremswiderstand
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5.1.3 MaRbilder

Bremswiderstande fir Power Modules PM340

D
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Abb. 17 Mal3bild Bremswiderstand fur PM340, Baugré3e FSA / FSB

Tabelle 9 Abmessungen in mm (inch)

Bestellnummer

6SL3201-0BE12-0AA0

BaugrofRe FSB

L 239 (9.40)
L1 226 (8.89)
L2 -

L3 -

D 43.5 (1.71)
D1 -

D2 -

W 149 (5.86)
W1 133 (5.24)
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Abb. 18 Maf3bild Bremswiderstand fur PM340, BaugréRe FSC / FSD / FSE / FSF

Tabelle 10 Abmessungen in mm (inch)

Bestellnummer

6SE6400-4BD16-
5CA0

6SE6400-4BD21-
2DA0

6SE6400-4BD22-
2EAl

6SE6400-4BD24-
OFAO

BaugroRe FSC FSD FSE FSF

L 285 (11.22) 515 (20.27) 645 (25.39) 650 (25.59)
L1 200 (7.87) 350 (13.77) 480 (18.89) 510 (20.07)
L2 145 (5.70) 205 (8.07) 205 (8.07) 270 (10.62)
L3 170 (6.69) 195 (7.67) 195 (7.67) 335 (13.18)
D 150 (5.90) 175 (6.88) 175 (6.88) 315 (12.40)
D1 217 (8.54) 242 (9.52) 242 (9.52) 382 (15.03)
D2 185 (7.28) 210 (8.26) 210 (8.26) 382 (15.03)
W 185 (7.28) 270 (10.62) 270 (10.62) 400 (15.74)
w1 230 (9.05) 315 (12.40) 315 (12.40) 435 (17.12)
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5.1.4 Montage
Der Bremswiderstand fur alle Baugruppen wird an die Klemmen DCP/R1 und R2 angeschlossen. Er sollte
aufgrund der Warmeentwicklung seitlich neben die Power Modules montiert werden.

Die Bremswiderstande fir die Power Modules PM340 der Baugrof3e FSB sind als Unterbaukomponenten
konzipiert. Werden die Power Modules PM340 der BaugréfRe FSB ohne Netzdrossel betrieben, lassen sich
die Bremswiderstande auch unter den Power Modules montieren.

Die Bremswiderstande fir die Power Modules PM340 der Baugrofen FSC bis FSF sollten aul3erhalb des

Schaltschranks bzw. aullerhalb des Schaltanlagenraums platziert werden, um die entstehende
Verlustwdrme aus dem Bereich der Power Modules herauszufiihren. Dadurch reduziert sich der
Klimatisierungsaufwand des Schaltschranks.

Die Bremswiderstande kdnnen waagrecht oder senkrecht montiert werden. Bei der senkrechten Montage

mussen die Leitungsanschliisse unten sein.

5.1.5 Technische Daten

Tabelle 11 Technische Daten Bremswiderstande fiir Power Modules PM340, BaugréRen FSB, FSC

Bestellnummer 6SL3201-0BE12-0AA0 6SE6400-4BD16-5CAQ
Passend zu Power Module FSB 2) FSC ?)

Baugrofie

Widerstand Q 160 56

Typleistung Pos kw | 0.2 0.65

Spitzenleistung Pmax kw | 4.0 13

Belastungsdauer fur | s 12.6 13.1

Spitzenleistung Ta

Periodendauer des | s 252 262

Bremslastspiels T

Schutzart IP20 bzw. IPXXB IP20 bzw. IPXXB
Leistungsanschlisse Pigtail 3 x 1,5 mm2 Pigtail 3 x 1,5 mm2
(einschlieflich PE) geschirmt, L&dnge 0,5 m geschirmt, Ladnge 0,9 m
Thermoschalter (Offner) AC 250V / 2.5A AC 250V / 2.5A
Maximale Kontaktlast

Anschlussleitung

Gewicht kg | 1.6 3.8

Fir Informationen zu den Bestellnummern beziehen Sie sich auf SIEMENS Handbuch

1) Power Modules Blocksize, 1 AC
2) Power Modules Blocksize, 3 AC
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Tabelle 12 Technische Daten Bremswiderstande fir Power Modules PM340, Baugrof3en FSD bis FSF

Bestellnummer

6SE6400-4BD21-
2DA0

6SE6400-4BD22-
2EAl

6SL3201-4BD24-
OFAO

Passend zu Power Module Baugrofie FSD 1) FSE 1) FSF 1)
Widerstand Q 27 15 8.2

Typleistung Pos kw | 1.2 2.2 4.0
Spitzenleistung Pmax kW | 24 44 80
Belastungsdauer fur Spitzenleistung Ta 13.6 145 131
Periodendauer des Bremslastspiels T s 271 290 252

Schutzart IP20 bzw. IPXXB IP20 bzw. IPXXB IP20 bzw. IPXXB
Leistungsanschliisse Schraubbolzen M6 Schraubbolzen M6 Schraubbolzen M6
Thermoschalter (Offner) Maximale AC 250V / 2.5A AC 250V / 2.5A AC 250V / 2.5A
Kontaktlast Anschlussleitung

Gewicht kg 7.4 10.6 16.7

) Power Modules Blocksize, 3 AC

Lastspiele

P

I

max

Tai-—

- -

Abb. 19 Belastungsdiagramm fiir Bremswiderstand Bauform Blocksize

T [s] Periodendauer des Bremslastspiels
Ta[s] Belastungsdauer fiir Spitzenleistung

Pos [W] Typleistung des Bremswiderstandes

Pmax [W] Spitzenleistung des Bremswiderstandes
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5.2 PM CHASSIS (2 210A)

5.2.1 Braking Module

5.2.1.1 Beschreibung

Ein Braking Module (und ein externer Bremswiderstand) wird bendtigt, wenn der Antrieb in gelegentlichen
Fallen abgebremst oder gezielt stillgesetzt werde soll (z. B. NOT-AUS Kategorie 1). Das Braking Module
enthalt die Leistungselektronik und die dazugehdrige Ansteuerung. Die Versorgungsspannung fir die
Elektronik wird dem Zwischenkreis enthnommen.

Im Betrieb wird die Zwischenkreisenergie in einem externen Bremswiderstand aul3erhalb des Schaltschranks
in Verlustwarme umgewandelt.

Im Power Module steht hierflr ein Einbauplatz zur Verfliigung.

Aufbau

Der Einbau des Braking Module im Chassis-Format erfolgt in einen Einbauplatz innerhalb des Power Module
und wird Uber dessen Lufter forciert gekihlt. Der Anschluss des Braking Module an den Zwischenkreis
erfolgt durch flexible Leitungen.

5.2.1.2 Braking Module fur Baugrofi3e FX

Hinweis:

Bei diesem Braking Module sind die
Schnittstellen R1 und DCPA Uber einen
gemeinsamen Anschluss realisiert.
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Halteschrauben

CSD

S1

Adapterschiene \[JJ / DCNA
B

Abb. 20 Braking Module fur Power Module, BaugréRe FX
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5.2.1.3 Anschlussbeispiel

Braking Module

E :
1 |
1 [
+24 V . i :
T
R E l |
T
Stérausgange —— 52 /1— Stn':’)rung:
| | | . ]
ov — :2 E
Inhibit-Eingang —— 5 ]
ov L ——P Inhibit
T' e !
1 [ l
. [ i
Schirm —= '
1 2T.1; | ! e e e e
s —— I
I X21 = ' l Bremswiderstand |
! ' |
i : ' |
1
——L—O DCPA R1 O— : I
Anschluss an den i H Anschluss des |
Zwischenkreis » ! Bremswiderstandes I |
1
—O bceNn Rz O i |
i ! —I
: | I '
| ' |
I l .

Abb. 21 Anschlussbeispiel Braking Module
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5.2.1.4 Montage eines Braking Module in Power Module der BaugrofRe FX

3)
o

1

Losen Sie die beiden Schrauben M6.
Heben Sie die Frontabdeckung nach oben heraus.

Losen Sie die beiden Schrauben aus der Abdeckplatte oben
und die Mutter auf der linken Seite.
Entfernen Sie die Abdeckplatte links.

Loésen Sie die 4 Schrauben aus der Abdeckplatte oben und die
3 Befestigungsschrauben an der Riickseite.
Entfernen Sie die Abdeckplatte oben.

Og

Losen Sie die 3 Schrauben der Blindabdeckung.
Entfernen Sie die Blindabdeckung.

Setzen Sie das Braking Module anstelle der Blindabdeckung
ein und befestigen Sie es mit den zuvor
geldsten Schrauben der Blindabdeckung.

Befestigen Sie die Adapterschiene am Anschluss DCNA mit
einer Mutter, sodass die Schiene nicht verdreht werden kann.
Hierfur ist an der Adapterschiene ein kleiner Bolzen
angebracht, der an der Unterseite des Anschlusses DCNA
anliegen muss.

Befestigen Sie das Verbindungskabel zum Zwischenkreis mit 2
Schrauben (Anschluss Braking Module) und mit 2 Muttern
(Anschluss Zwischenkreis).

Befestigen Sie
- die Abdeckplatte oben - Schritt 3
- die Abdeckplatte links - Schritt 2
- die Frontabdeckung — Schritt 1

Fir den Anschluss des Kabels zum Bremswiderstand ist oberhalb der Anschliisse fiir den Bremswiderstand
(R1, R2) eine Durchgangséffnung in der Abdeckung vorgesehen.

Hinweis:

Beachten Sie unbedingt die vorgeschriebenen Anzugsdrehmomente.
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5.2.1.5 Technische Daten
Tabelle 13 Technische Daten Braking Modules

Bestellnummer 6SL3300-1AE31-3AA0
Passend zum Einbau in Power Module der Baugrofie FX

Poe Leistung (Typleistung) 25 kW

P1s Leistung (Spitzenleistung) 125 kwW

P20 Leistung 100 kw

Pao Leistung 50 kW
Einstellbare Ansprechschwellen 774V (673V)
Digitaleingang

Bemessungsspannung -3 ... 30V
Low-Pegel (ein offener Digitaleingang wird als "Low" -3...5V
interpretiert)

High-Pegel 15...30V
Stromaufnahme (typ. bei DC 24 V) 10 mA

Max. anschlieBbarer Querschnitt 1.5 mm?2
Digitalausgang (dauerkurzschlussfest)

Bemessungsspannung DC 24V
Max. Laststrom des Digitalausgangs 500 mA
Max. anschlieBbarer Querschnitt 1.5 mm?2
Anschluss R1/R2 Schraube M8
Max. Anschlussquerschnitt R1/R2 35 mm?2
Gewicht 3.6 Kg

5.2.2 Beschreibung Bremswiderstand
Uber den Bremswiderstand wird die tberschiissige Energie des Zwischenkreises bei generatorischem
Betrieb abgebaut.

Der Bremswiderstand wird an ein Braking Module angeschlossen. Durch die Platzierung des
Bremswiderstandes aufRerhalb des Schaltschranks bzw. auerhalb des Schaltanlagenraums kann die
entstehende Verlustwarme aus dem Bereich der Power Modules herausgeflihrt werden und es reduziert sich
der Klimatisierungsaufwand.

Es stehen Widerstdnde mit der Typleistung von 25 kW und 50 kW zur Verflgung.

Da die Bremswiderstande an Power Modules mit einem groRen Spannungsbereich eingesetzt werden
koénnen, ist eine Spannungsanpassung - zur Reduzierung der Spannungsbeanspruchung von Motor und
Power Module - durch Einstellen der Ansprechschwellen am Braking Module méglich.

Ein Temperaturschutzschalter (iberwacht den Bremswiderstand auf Ubertemperatur und stellt beim
Uberschreiten des Grenzwerts eine Meldung auf einem potenzialgetrennten Kontakt zur Verfiigung.

5.2.3 Sicherheitshinweise fir Bremswiderstande Chassis

A GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag wegen anliegender Spannung und Restladung der
Zwischenkreiskondensatoren am Braking Module
Das Beruhren spannungsfilhrender Schitze am Braking Module fuhrt zum Tod oder schweren
Verletzungen.
e SchlieRen Sie das Braking Module nur bei spannungsfrei geschaltetem Power Module an.
e SchlieRen Sie das Braking Module erst nach Ablauf von 5 Minuten an. Messen Sie die Spannung
vor Beginn der Arbeiten an den Zwischenkreisklemmen DCP und DCN.
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A WARNUNG

Brandgefahr durch Uberhitzung bei unzureichenden Liiftungsfreiraumen
Unzureichende Luftungsfreiraume kénnen zu Uberhitzung mit Personengefahrdung fiihren.
e Halten Sie unbedingt die Luftungsfreiraume von 200 mm an allen Seiten der Komponente mit
Liftungsgittern ein.

A WARNUNG

Brandgefahr und Gerateschaden durch Erdschluss/Kurzschluss
Die Leitungen zum Bremswiderstand missen so verlegt werden, dass ein Erdschluss bzw. Kurzschluss
ausgeschlossen werden kann.

A VORSICHT

Verbrennungsgefahr durch hohe Oberflachentemperatur des Bremswiderstandes
Der Bremswiderstand kann sehr heil3 werden. Durch Beriihren der Oberflache kénnen Sie sich schwere
Verbrennungen zuziehen.
e Montieren Sie den Bremswiderstand so, dass ein Beriihren ausgeschlossen ist. Wo das nicht
maoglich ist, bringen Sie an geféahrdeten Stellen einen entsprechenden Warnhinweis deutlich
sichtbar und verstandlich an.

A WARNUNG

Brandgefahr durch Verlustwarme eines Bremswiderstandes
Durch einen unsachgemaR montierten Bremswiderstand kann es zur Uberhitzung von Komponenten mit
Brand und Rauchentwicklung kommen.

e Montieren Sie Bremswiderstédnde ausschlie3lich auf dem Boden.

¢ Stellen Sie den Bremswiderstand senkrecht und freistehend auf. Der Raum muss in der Lage sein,

die vom Bremswiderstand umgesetzte Energie abfiihren zu kénnen.
e Halten Sie einen ausreichenden Abstand zu brennbaren Gegenstanden ein.
e Stellen Sie auf und oberhalb des Bremswiderstandes keine Gegensténde ab.

A ACHTUNG

Beschadigung des Bremswiderstandes durch eindringendes Wasser
Eindringendes Wasser kann den Bremswiderstand beschadigen.
e Um die Schutzart IP20 einzuhalten, sehen Sie bei einer Installation im Freien eine Dachabdeckung
gegen eindringenden Niederschlag vor.

5.2.4 MaRbild

®

P

N

610 (23.66)
177(6.97) . | ’ J_L (2.24)
_ :——_—_—nﬂ wi A 7@)
150 (5.91) _&q}? | 4 | D (6.3)
s 0|(2.76)
@g.sl{z.on 380 (14.96) 52,5 (ﬁ,o?} T 710 (27.95)

740 (29.13)

(D Typenschild

(2) T1/T2 Schraubklemme (2,5 mm?)
(3) Gewindebolzen (M8)

(#) Erdanschluss (M8)

(5) M50
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Abb. 22 MaRbild Widerstand 25 kW/125 kW
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(1) Typenschild

(2) Gewindebolzen (M10)

(3) T1/T2 Schraubklemme (2,5 mm?)
(4)Erdanschluss (M10)

(5) M50
(6) M12

Abb. 23 Mafbild Widerstand 50 kW/250 kW

5.2.5 Elektrischer Anschluss
Die empfohlenen Anschlussquerschnitte b

e Bei 25 kW: 35 mm2
e Bei 50 kW: 50 mm?2

5.2.6 Technische Daten

etragen:

Tabelle 14 Technische Daten Bremswiderstande

Bestellnummer Einheit | 6SL3000-1BE31-3AA0 6SL3000-1BE32-5AA0
Pos Leistung (Typleistung) kw 25 50

P1s Leistung (Spitzenleistung) kw 125 250

Max. Strom A 189 378

Kabeleinfiihrung Uber Kabeldurchgang M50 Uber Kabeldurchgang M50
Leistungsanschluss Uber Bolzenklemme M10 Uber Bolzenklemme M10
Max. anschliebarer Querschnitt | mm?2 50 70

Schutzart IP20 1P20

Breite x H6he x Tiefe mm 740 x 605 x 485 810 x 1325 x 485
Thermoschalter (Offner) AC240V/10A AC240V/10A
maximale Kontaktlast

Anschlussleitung

Gewicht kg 50 120

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc
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6 CONTROL UNITS CU310-2 PN (PROFINET)

6.1 BESCHREIBUNG

Die Control Units sind fiir den Betrieb an einem Power Module in den Bauformen Blocksize oder Chassis

ausgelegt.

%)
O
>
<
<
7

Die Control Unit CU310-2 PN (PROFINET) ist eine Regelungsbaugruppe fir Einzelantriebe, in der die
Regelungs- und Steuerungsfunktionen des Antriebs realisiert werden. Sie steuert die Power Modules
Blocksize Uber die PM-IF-Schnittstelle und wird direkt auf dem Power Module montiert.

Die Tabelle zeigt eine Ubersicht der Schnittstellen auf der CU310-2 PN.

Tabelle 15 Schnittstellentibersicht der CU310-2 PN

Art

Anzahl

Potenzialgetrennte Digitaleingéange

11

Potenzialgetrennte Digitaleingéange / -ausgéange

Potenzialgetrennter Digitalausgang

Potenzialgebundener Analogeingang

DRIVE-CLIiQ-Schnittstelle

PROFINET-Schnittstellen

Serielle Schnittstelle (RS232)

Encoder-Schnittstelle (HTL/TTL/SSI)

LAN (Ethernet)

Temperatursensoreingang

EP-Klemme

Messbuchsen

WlkRkR|Pr|kRP|N|P [P~

HINWEIS:

Fur Details Uber Schnittstellen und Eingédnge/Ausgénge siehe SIEMENS S120-GH6 Handbuch.
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6.2 SICHERHEITSHINWEISE

A WARNUNG

Brandgefahr durch Uberhitzung bei unzureichenden Liiftungsfreiraumen:
e Halten Sie unbedingt einen Liftungsfreiraum von 50 mm oberhalb und unterhalb der Control Unit

und des Control Unit Adapter ein.

e Stellen Sie sicher, dass die Luftungsoéffnungen nicht durch Anschlussleitungen abgedeckt sind.

A WARNUNG

Durch fehlerhafte Parametrierung kénnen Fehlfunktionen an Maschinen auftreten, die zu

Kdrperverletzungen oder Tod fuhren kénnen.

6.3 SCHNITTSTELLENBESCHREIBUNG

Ubersicht

X100
DRIVE-CLIQ

X150 P1/P2
PROFINET

X22
Serielle Schnittstelle

Schirmauflage
mit Schraube M3

X124
Elektronikstromversorgung

X120

Fehlersichere Digitaleingange /
Temperatursensoranschluss

X121

X131

i =
Digitaleingange / -ausgéange ) CF
e A "
a |

X130 |

Digitaleingang / Fehlersicherer a |

Digitalausgang ',:

¢ O

w,
—
—

Digitaleingénge / -ausgange und L
Analogeingang

RESET-Taste

1}
S5 P
DIP-Schalter \\ y
X127

LAN (Ethernet)

DIAG-Taster

Abb. 24 CU310-2 PN Schnittstellentibersicht

X23
Geberschnittstelle
(HTL/TTL/SSI)

Schutzleiteranschluss M4

LEDs
RDY
comMm
ouT>5v
MOD

Steckplatz
Speicherkarte

Anschluss fiir
Basic Operator Panel

T0,T1,T2,M
Messbuchsen

Hinweis:

Der PROFIBUS-Adressschalter auf der CU310-2 PN hat keine Funktion.

Speicherkarte

Benutzen Sie ausschlieBlich Siemens Speicherkarten mit
Verwaltungssoftware des Aufzugs bereits werkseitig geladen ist.

A

DIE COMPACT-FLASH DARF UNTER KEINEN UMSTANDEN ENTFERNT WERDEN. ES BESTEHT
DIE GEFAHR EINES VERLUSTES ODER EINER BESCHADIGUNG DER SOFTWARE

6.4 BEDEUTUNG der LEDs
Funktion der LEDs

Auf der Vorderseite des Gehéauses der CU310-2 PN befinden sich vier LEDs (siehe CU310-2
PN Schnittstellenubersicht

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc
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Tabelle 16 LEDs

RDY Ready

COM Status der Feldbuskommunikation
OuUT>5V Encoder-Stromversorgung > 5V (TTL/HTL)
MOD Betriebsmodus (reserviert)

Wahrend des Hochlaufs der Control Unit sind die einzelnen LEDs (je nach Phase, die das System gerade
durchlauft) aus- oder eingeschaltet. Im eingeschalteten Modus zeigt die Farbe der LEDs den Status der
entsprechenden Hochlauf-Phase an (siehe Verhalten der LEDs wéhrend des Hochlaufs).

Im Falle eines Fehlers wird der Hochlauf in der entsprechenden Phase beendet. Die eingeschalteten LEDs
behalten die zu diesem Zeitpunkt angezeigte Farbe, sodass der Fehler anhand der Kombination von farbig
leuchtenden und ausgeschalteten LEDs ermittelt werden kann.

Wenn die CU310-2 PN fehlerfrei hochgelaufen ist, erldschen alle LEDs fir kurze Zeit. Das System ist
betriebsbereit, wenn die LED "RDY" permanent griin leuchtet.

Wahrend des Betriebs werden alle LEDs (ber die geladene Software angesteuert (siehe Verhalten der LEDs
im Betriebszustand)

Verhalten der LEDs wahrend des Hochlaufs }

Fur Details Uber die Hochlauf-Phase mit Software/Firmware Uberprifung, siehe SIEMENS S120 - GH6
Handbuch.

Verhalten der LEDs im Betriebszustand

Tabelle 17 Beschreibung der LEDs wéhrend des Betriebs der CU310-2 PN

LED Farbe Zustand Beschreibung / Ursache Abhilfe
RDY - Aus Elektronikstromversorgung fehlt oder ist auRerhalb Uberpriifen Sie die
(READY) des zuléssigen Toleranzbereichs. Stromversorgung zum
Motor
Grin Dauerlicht Das Gerat ist betriebsbereit. -
Zyklische DRIVE-CLiQ-Kommunikation findet statt.
Blinklicht Inbetriebnahme / Reset -
1x2 sec
Blinklicht Schreiben auf die Speicherkarte. -
2x1 sec.
Rot Blinklicht Allgemeine Fehler Uberpriifen Sie
2x1 sec. Parametrierung/
Konfiguration
Rot / Blinklicht Die Control Unit ist betriebsbereit, aber Software- Installieren Sie die
Grin 1x2 sec Lizenzen fehlen. fehlenden Lizenzen.
Orange Blinklicht Das Firmware-Update der angeschlossenen DRIVE- -
1x2 sec CLiQ-Komponenten lauft.
Blinklicht Das Firmware-Update der DRIVE-CLIiQ- Schalten Sie die
2x1 sec. Komponenten ist abgeschlossen. Auf POWER ON Komponente ein.
der entsprechenden Komponente wird gewartet.
Grin / Blinklicht Die Erkennung der Komponente Uber LED ist aktiviert | -
Orange 2x1 sec. (siehe SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch).
oder Rot / Hinweis: Die beiden Moglichkeiten hdngen vom
Orange Zustand der LED beim Aktivieren ab.
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6.5 MARBILD
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Abb. 25 Maf3bild Control Unit CU310-2 PN, alle Angaben in mm (inch)

6.6 TECHNISCHE DATEN
Tabelle 18 Technische Daten CU310-2 PN

6SL3040-1LA01-0AA0 Einheit Wert
Stromversorgung
Spannung vDC DC 24 (204 ... 28.8)
Strom (ohne DRIVE-CLIQ und Digitalausgange) ADC 0.8
Verlustleistung
Maximale DRIVE-CLiQ-Leitungslénge Y <20

m 100

PE-/Masse-Anschluss

Am Gehause mit Schraube M4/3 Nm

Reaktionszeit Die Reaktionszeit bei den Digitaleingdngen/-ausgangen ist
abhéangig von der Auswertung. (1)
INPUT(Eingang): VDC -3...30
- Stromaufnahme ( 24V) mA 6
- Pegel (einchl.Welligkeit)
- High-Pegel \% 15...30
- Low-Pegel Vv -3...5
OUTPUT (Ausgang): VvDC 24
- Max Laststrom pro Ausgang mA 500
Gewicht Kg 0.95

(YInformationen finden Sie im SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch, Kapitel "Funktionsplane”.
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6.7 MONTAGE

Power Module Blocksize
Die Control Unit (CU310-2 PN) ist an Power Modules Blocksize jeder Baugrof3e montierbar. Die
Kommunikation zwischen den Geréaten findet tber die PM-IF-Schnittstelle statt.

Montage
1. Setzen Sie die Control Unit auf das PM auf.
2. Dricken Sie die Control Unit nach hinten bis sie / er in die blaue Verriegelungslasche einrastet.

Die Abbildungen zeigen die Montage der Control Unit am PM340 (BaugréRe FSD) am Beispiel einer CU310-
2 PN.

Aufsetzen der CU310-2 PN auf das PM340 PM340 mit montierter CU310-2 PN

Demontage

1. Driicken Sie die blaue Verriegelungslasche nach
unten (siehe Pfeil).

2. Nehmen Sie die Control Unit/den Control Unit
Adapter nach vorn ab.

Abb. 26 Demontage der CU310-2 PN vom PM340

Power Module Chassis

1. Verbinden Sie die DRIVE-CLIQ-Schnittstellen von Power Module Chassis und Control Unit. Die DRIVE-
CLiQ-Schnittstelle des Power Module Chassis befindet sich hinter dem Halteblech.

2. Montieren Sie die Control Unit auf dem Halteblech.
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7 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

7.1 ANSCHLUSS DES STROMKREISES
Alle elektrischen Anschliisse haben unter Beachtung der Angaben folgender Tabelle zu erfolgen:

ulviwi Netzstrom-Eingang Die Eingangsphasen des Versorgungsnetzes anschlie3en,
unabhéangig von ihrer zyklischen Ausrichtung

uz2;v2;w2 Umrichter-Ausgang Die drei Phasen an die Kontakte und somit an den Motor
anschlieBen.

R1; R2- Externer Bremswiderstand Den externen Bremswiderstand anschlielen (falls
notwendig).

_l_ Erdung An die Erdung der Anlage anschlie3en.

7.2 WARNHINWEISE

1- Den Umrichter nicht mit Strom speisen bevor die Erdung angeschlossen wurde.

2- Um den Schutz des Umrichters zu erhéhen (im Besonderen gegen klimabedingte Uberspannungen)
konnen seriell mit den Eingangsklemmen des Versorgungsnetzes drei extraschnelle
Schmelzsicherungen vorgesehen werden (eine fir jede Phase), dimensioniert in Funktion der
jeweiligen GroR3en.

3- Um den Umrichter nicht irreparabel zu beschadigen, dirfen keine Bremswiderstande mit
ohmschen Werten, oder mit niedrigerer Leistung als in der Tabelle angegeben (siehe dort),
angeschlossen werden.

4- Der Inverter ist >>0berhalb<< der Leistungsschiitze anzuschlie3en.

5- Wahrend des Betriebs erwdrmt sich der externe Bremswiderstand. Er darf nicht in der N&he von,
oder in Kontakt mit, entflammbarem Material befestigt werden. Er ist vor direktem Kontakt zu
schitzen.

6- Die Erdungs- und Massenverkabelung ist nach den Regeln der Kunst durchzufthren.

7- ABesondere Sorgfalt auf den Stromanschluss richten, werden Ein- und Ausgang untereinander

vertauscht geht der Umrichter kaputt.

7.3 REGELN FUR DIE EMV KONFORME VERKABELUNG UMRICHTER — MOTOR

Zur Durchfihrung einer korrekten Verkabelung der Gruppe UMRICHTER - MOTOR, sind neben den
Beschreibungen in Kapitel 4 hinsichtlich der Elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV), die hierunter
beschriebenen MaRhahmen zu befolgen:

1-

2-

3-

Die allgemeine Erdung des Gebaudes muss direkt sowohl an den Umrichter, als auch an den Motor
angeschlossen werden.

Die Stromkabel zum Anschluss Umrichter/Schiitze und Schiitze/Motor missen so kurz wie mdglich,
vierpolig (drei Phasen plus gelb/grines Erdungskabel), abgeschirmt sein, oder vier nicht
abgeschirmte, miteinander gebiindelte Kabel, die in eine Leitung oder geerdetes Metallrohr gesteckt
werden. Anders ausgedriickt, in demselben Kabel oder in demselben Rohr muss sich ein
Erdungsleiter so nah wie nur mdglich an den Stromkabeln befinden. Im Fall des abgeschirmten
Kabels muss die Kontinuitat des Massebandes im Abschnitt Umrichter/ Schiitze und Schitze/Motor
gewabhrleistet sein.

Es ist ratsam den Schirm beidseitig zu erden mit einer 360° Verbindung oder durch besondere
Klemmen.

Im Fall dass die Schirmerdung zu 360° nicht im Inneren des Klemmenbrettes des Motors mdglich
sein sollte, ist der Schirm am Gehause zu erden, bevor er in das Klemmenbrett eintritt.

Auch wenn nicht unbedingt notwendig, ist es ratsam, das abgeschirmte Kabel auch in der
Eingangsstromleitung zu verlegen, um so zu vermeiden, das abgestrahlte Stérungen durch das
Kabel nach auf3en geleitet werden.
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Die Stromkabel (Eingang und Ausgang) und die Steuerkabel des Umrichters missen so weit wie
moglich voneinander entfernt sein und sollten nicht parallel verlaufen, auch wenn abgeschirmt. Im
Fall dass sie sich Uberkreuzen, missen sie so gelegt werden, dass sie einen rechten Winkel von 90°
formen.

5- Unabhangig von dem Anschluss an die allgemeinen Erdung des Gebaudes MUSS das
Motorgehdause sowohl an den Kabelschirm, als auch an die gelb/griine Erdungsleitung
angeschlossen werden, die sich im abgeschirmten Kabel befindet.

6- Der Umrichter gibt Stérstrahlung ab, diese Stérungen kénnen aufgefangen und nach au3erhalb des
Schrankes und der Kabel getragen werden, im Besonderen durch die biegsamen Kabel, die diese in
den Laufschacht abstrahlen. Will man dieses Problem vermeiden, ist es notwendig fur die
Verbindungen der Steuerungen zwischen Schaltlogik und Umrichter, abgeschirmte Leitungen mit
von beiden Seiten geerdetem Schirm zu verwenden. Es ist nicht erlaubt abgeschirmte Kabel zu
verwenden, deren Schirm nicht geerdet ist, da die Storungen in diesem Fall grésser sind als bei
nicht abgeschirmten Kabeln.

AAIIe Leitungen der mehrpoligen freien und nicht verwendeten Kabel missen von beiden

Seiten geerdet werden.

7- Kein Kabel, sowohl Steuer- als auch externe Verbindungskabel fir Schacht und Kabine, darf jemals
nah und parallel zum Stromkabel verlaufen, auch wenn es abgeschirmt ist; falls sie
notwendigerweise parallel verlaufen missen, sind sie in unterschiedlichen Metallrohren zu verlegen.

8- Alle Erdungs-Anschlisse missen so kurz und so breit wie moglich sein.

9- Um unerwinschtes Eingreifen des Fehlerstromschutzschalters zu vermeiden, ist es ratsam:

¢ Die Stromverbindungen so kurz wie moglich zu halten

¢ Geeignete Schutzschalter zu verwenden (Typ A oder B von 30mA)

¢ Die Tragerfrequenz des Umrichters (wo dies mdglich ist) zu verringern: je niedriger die Frequenz,
umso hoher ist das Motorgerdusch, aber umso geringer ist der Ableitstrom zur Erdung hin und
die Stérungen EMV; die Motorwicklungen resultieren weniger beansprucht.
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7.4 ANSCHLUSS-SCHALTPLAN SIEMENS S120

Nachstehendes Schema zeigt die Ausfuhrung der

Umrichter-Verkabelung mit

Verbindungen. Hauptstromversorgung ist immer 24VDC gleichgerichtet.
In rote Farbe die Elektrische Verbindungen, das muss realisiert werden.

+
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+ M
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Abb. 27 Anschlussbeispiel CU310-2 PN mit Safety-Funktion

6] Analogeingang geschirmt ausfihren.
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2) Die Invertierung ist parametrierbar, =
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~\ 6)

elektrischen

X121.1 Aufwarts
X121.2 Schnell
X121.3 Aktivieren
X121.4 Abwarts

X121.7 Notfall
X121.8 Inspektion

X121.10 Fernschalter
X121.11 EVD Ventile

X131.1 Fehler (0=Fault)
X131.2 Reset Fehler

X131.4 kurz Etage

X131.7 +24V

X131.8 SENECA
Verstarkter fuer PT100
Oltemperatur-Fihler

[O)%
7

oY%/

0a

ADer Anschluss X131.2 kann benutzt werden, um automatisch einige Systemfehler des elektrischen
Schaltschrankes zuriickzusetzen, auf der Grundlage der von demselben durchgefuhrten Bewertung.

Mit den X121.7 und X131.4 Befehlen kénnen Sie reduzierte Hochgeschwindigkeiten festlegen.

X121.7 soll verwendet werden, um die Stromversorgung der USP zu reduzieren. Siehe 10.4.4.

A X121.7 ist nicht der Notfall-Abstieg Befehl.
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Die output (DO) sind nirr Signale, mit max 0,5 A. Sie kénnen die Spulen nicht direkt speisen!

7.5 OELTEMPERATUR-FUEHLER

Zwecks korrekten Betriebs des Umrichters und um die Kompensierung der Temperatur zu gewahrleisten, ist
ein Oltemperatur-Fihler PT100 mit dem entsprechenden verstarktem Transmitter an die Endanschliisse
X131.7 und X131.8 der CU anzuschlie3en.

OmarLift liefert mit der Ausstattung ein Oltemperatur-Fiihler mit Verstarker SENECA.

Verstarker Technische Daten:

Andere Eigenschaften

@ T120 3 Netzwerk Storirequenzunterdr.:50 Hz und 60 Hz (einstellbar)
2-DRAHT - LOOP POWERED TRANSMITTER FUR PT100 UND Ni100 Ubertragungsfehler : Max of 0,1% (des Messbereichs) oder 0,1 °C
Allgemeine Beschreibung F\_a\hlerdurch EMI (.}. <0.5%
Der T120 wandelt ein Temperatursignal eines PHOD (EN 60 751) oder N1100 Einflussdes Kabelwiderst..  0,0050/0
Sensars in 2-, 3- oder 4-Draht Technik in ein 4 - 20 mA Stromschleifensignal (2- Temperaturkoeffizient.: < 100 ppm, typisch : 30 ppm
Draht Technologie) um. IAbtastrate: 100 ms (ohne 50/60 Hz Unterdriickung)
Die Moduleigenschaften sind: ) 300 ms (mit 50/60 Hz Unterdriickung akliviert)
Hohe G iakeit IAntwortzeit (10-90 %) : = 220 ms (ohne 50/60 Hz Unterdriickung)
- riohe senalligkel < 620 ms (ohne 50/60 Hz Unterdriickung
- 16 BitAuflésung
- Kompakte Bauform Schutzklasse Ip20
- Konfiguration (iber PC mit entsprechender dem T120 zugeordneten Software Betriebsbedingungen : Temperatur -40-+85°C
herunterladbar unterwww.seneca.it. Feuchtigkeit 30 - 90 % bei 40°C (nicht kond.
Technische Eigenschaften Hohe: biszu 2000 miiber NN
P#100 Eingang- EN 60751/A2 (1ST-90) L agertemperatur: =40-+105°C
- m Wnschllisse: Klemmenanschliisse
Messbereich: -200- +650 °C Kabelquerschnitt: 0,2-2,5 mm*
Widerstandsbereich : 18,5 0 - 330 Abiml"ﬁemng _ P
e egung : o iA Gehause: Nylon / Fiberglas, (schwarze Farbe)
Leitungswiderstand: Max 25 (1 pro Draht fAbmessungen: 20.0mm x ¢ 40.0 mm
Anschluss 2-, 3- oder 4-Draht Blandards : ENG1000-6-4/2002-10 (elektromagnetische
Auflésung : ~ 6 mQ Emission, industrielle Umgebung)
"NH0U Eingang EME1000-6-2/2006-10 (elektromagnetische
Messbereich: 60 - +250 °C Immunitét, industrielle Umgebung)
Widerstandsbereich : 69 - 290
g"t'n'mme 5;:'9“”9 : 20°C Diagramm: Lastwiderstand vs minimaleBetriebsspannung
rom am Sensor : 750
Letungswiderstand: Max 25 pro Draht
iﬂ?ﬁgtﬁ: : 2-:63r;u?2der 4-Draht Ruaat (1) Russe{(U-5)/0.024
- = 1200
Ausgang/Versorgung -~
Betriebsspannung : 5-30 Voc 400 1
Stromausgang : 4-20 mA, 20- 4 mA (2-Draht Technologie) A
Lastwiderstand : 1 kil @ 26 WDC, 21 mA (siehe auf Seite 2, ’/
Lastwiderstand vs minimale Betriebsspannung 400 =
Diagrarmm) -
IAufiésung : 1pA(>14Bit) 0
lAusgang bei Over-range :  102,5% des oberen Bereichswerts (siehe Tabelle > 1 % 2 x5 D
IAusgang bei Fehler: Seite 3) Minimale funktenierende Spannung U
Stromausgang Schutz: 105% des oberen Bereichswerts (siehe Tabelle
Seite 3)

(*) EMI: Elektromagnetische Inteferenzen.

©SEN ECA MIDD1352-D GERMAN - 1/6
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Werkseinstellung

Die Werkseinstellung ist wie folgt (wenn keine anderen Einstellungen am
Instrumentvorgenommen worden sind):

Pt100 Anschluss —+ 3 Draht

Stérunterdriickung —+ \Vorhanden

Invertierter Ausgang —+ MNEIN

Typ Pt100 - FT100

Messbereich Start -+ 0°C

Messbereich Ende -+ 100 °C

Ausgangssignal bei einem—  In Richtung oberer Bereich der Ausgangsskalierung
Fehler

Onver Range — JA:ein 2.5% Over-range Wert ist akzeptiert;

Konfiguration iiber PC

Die Konfiguration dber den PC (siehe nachfolgende Zeichnung) ist mit folgemdem
Zubehdrmaglich:

STTP: USE zuRSZ32/TTL

PMD024 11: Verbindungskabel zwischen S117P und T120

T120: Entsprechende Programmiersoftware.

DasModul kann auch programmiert werden, wenn die 4 - 20 mA Schleife nicht aktiv ist, da
dieVersorgung dberden Programmierstecker erfolgt.

Besitzt der Anwender das oben aufgelistete Zubehdr, kiinnen die folgenden Pammeter
programmiert werden: Skalierung von Startund Ende.

-Pt100Anbindung: 2-Draht, 3-Draht oder 4-Draht..

=50/60 Hz Storfrequenzunterdriickung (*): Vorhanden oder abwesend.

-Messung Filter: Viorhanden odernicht vorhanden (1,2, 5, 10, 30, 60 Sekunden ).
-Ausgang: Normal (4 -20 mA) oder invertiert (20 - 4 mA).

-PH100 Typ: Pt100 deor Ni100.

- Kabelwiderstand Kompen sation fiir2-Draht Messung.

- Ausgangssignal in Fehlerfall: nach unten des Ausgangsbereichs oder zum oberen Wert
des Ausgangsbereichs.

- Over-Range (**): NEIN (nur der Fehler verursacht einen 2.5% Over-range Wert oder JA
(ein 2.5% Overrange Wert istakzeptierteina 5% Over-range Wertist ein Fehler.)

(*} Der Eingangsfilter verdangsamt die Antwortzeit um ca. 620 ms und garantiert die
Wiederholung des Stdrsignals bei S0/ 60 Hz und Uberappung des Messignals.

(**) Siehe nachfolgende Tabelle fiir die korrespondierenden Werte.

Front: Klemmenposition and Nummerierung

1. Anheben der Plastik-
abdeckung durch Ver-
wendung des Schlitzes.

2. Bewegen Sie die
Plastikabdeckund
wie in der Zeichnung

+X131.8
®X.
@,
@®a.
- @ 3.

Programmierstecker

Elektrische Verbindungen

Eingang

Das Modul akzeptiert Eingdnge wvon einem PE100
Temperaturse nsor Uber 2-, 3-oder 4-Dmht Anbindung.

(EM 60 751) oder NI100

Die Verwendung von geschirmten Kabeln fiir die Elektrische Verbindung wird empfohlen.

Die ist der Anschiuss fir kurze Entfernungen ( < 10 m) zwischen dem Modul und Sensor,
unter der Berlicksichtigung eines addierenden Fehlers (welcher durch Scoftware-
programmierung entfernt werden kann) dquivalent zu dem Leitungswiderstand der
Verbindungsleitungen.

Das Modul ist programmiert Uber PC fir 2-DrahtAnbindung.

3-Draht Anbindung

Die ist der Anschluss fir mittere Entfernungen (> 10 m) zwischen dem Modul und Sensor.
Das Instrument fihrt eine Kompensation des Leitungswiderstandes fir die
Anschlusskabel durch. Damit die Kompensation korrekt durchgefihrt werden kann,
mill wie Widerst te aller Drihte gleich sein, da das Instrument nur einen
Drahtwiderstand misst und diesen fir alle anderen Dréhte annimmt.

Ausg. Signallimit Ower-range / Fehler £ 25 % Fehler £5 % . R . .
50 MA 204 A 51 mA Das Modulist programmiert (berPC fir 3-DrahtAnbindung.
4 mA 3.6 mA =34 mh
@SE"ECA MIO01352-D GERMAN - 3/6 @ﬂNECA MIO01352-D GERMAN - 4/6
4-Draht Anbindun Grifle und Abmessungen
Die istderAnschluss fir 1&ngere Entfemungen (> 10 m) zwischen dem Modul und Sensor.
Stellt die hdchste Genauigkeit zur Verfiigung, da das Instrument den Sensorwiderstand T
unabhéngig vom Leitungswiderstand emnittelt.
Modulistdann programmiert Gber PC fur 4-DrahtAnbindung.
Pt100 4-Draht Anbindung Pt100 3-Draht Anbindung Pt100 2-Draht Anbindung
E
@ @ @ &
|
L, O, ©
/ 4 %
@ @
@ @ @
Ausgang
Anbindung Stromschieife (geregelter Strom). E| E
El E
@) =
Die Verwendung von geschimten Kabeln fir die Elektrische Verbindung wird empfohlen. o El

Anmerkung: Um die Dissipation des Geréts zu reduzieren, empfehlen wir die garantierte
Lastvon> 250 () am Stromausgang.

Verbindung iiber den Druckmechanismus

[ o

Entsorgung von alten Elektro und Elektronikgariten (glltig in der Européischen Union
und andereneurop i Léin der P

Dieses Symbol auf dem Produkoder auf der Verpadiung bedeutet, dass dieses Produbd nicht
whe Hausmiill behandel werden darl. Slalbessen soll deses Produkl 2u dem geegnelen
Enlsorungspunkd zum Recyclen von Bektro und ElekFonikgediten gebrachl werden. Wird
das Produkl komeld enkorgl, heblen Ske mil negaliven Umwelleinfiissen und
Gesundheitss chaden varzubeugen, die dusch gemife Entsorgung wenden
kinnlen. Das Recycing von Maledal wind unsere Malumessourcen eshalien Fiir ndhere
Informaonen dber das Recycen dieses Produldes kentakdisren Sie blle Ihr lokaes
Birgeirs, hen Hausmil Abhdserice oder das Geschifl, in dem Sie deses Produkt
gekaufl haben.

Draht herunter- i
dricken Empfohlene Kabel- | ‘

) lange 8bis 9 mm: I

i ; Kabelhoch- ||

/ A, ziehen ! Mit dreh
[/C>—/ & p. halrumsr driicken
e / 4
@smECA MI001352-D GERMAN - 5/6
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8 PROGRAMMIERUNG DURCH COMPUTER (bevorzugt, falls vorhanden)

A Programmierung durch PC ist nicht bei allen Arten von Systemen verfugbar, aufgrund der
Eigenschaften des SIEMENS Anlage. Es ist erforderlich CFC V4.8 oder héher.

8.1 INBETRIEBNAHME

& Der Einfachheit halber ist die Inbetriebnahme durch PC unter Benutzung der Software STARTER,

zu bevorzugen, anstatt die Parameter Uber das Bedienfeld einzugeben. Die Software STARTER st
aus dem SIEMENS Website (www.siemens.com) zu herunterladen, beim Klicken von
AUTOMATION und SERVICE SUPPORT.

A Einige der in den folgenden Absétzen beschriebenen Funktionen oder Parameter kénnten
unzuganglich sein, falls die Know-How-Sicherung aktiviert ist.

8.2 Inbetriebnahme-Tool STARTER
Das Inbetriebnahme-Tool STARTER dient zur Parametrierung und Inbetriebnahme von Antriebsgeréaten der
Produktfamilie SINAMICS.

Mit dem Inbetriebnahme-Tool STARTER konnen folgende Arbeiten ausgefihrt werden:

e Inbetriebnahme

e Testen (Uber Steuertafel)

e Antriebsoptimierung

¢ Diagnose

e Einrichten und Aktivieren der Safety-Funktionen

Systemvoraussetzungen

Die Systemvoraussetzungen fir das Inbetriebnahme-Tool STARTER finden Sie in der Readme-Datei im
STARTER-Installationsverzeichnis.

8.2.1 Allgemeines zum STARTER

Starten der Anwendung STARTER
1. Rufen Sie in lhrem Windows-Startmeni den Menibefehl "Start > SIMATIC > STEP 7 > STARTER"
auf, oder klicken Sie auf die Ikone, um das Programm zu starten.
2. Der Hauptbildschirm erscheint wie folgt:
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[ STARTER - Projekt_Trio - [S120_CU320_2_DP - Ubersicht]
fl; Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe =18| x|
| Dl|e(m & 2@ o[ 8el|| XX | 2alsl o5 | el al® ||| 8| | 2| | HIE16a || =
B & Projekt Trio = Ubersicht I\v’elsmnsd:elstd’lt' Safety Pmlsummen'
- Einzelantriebsgerat einf i Tt o
-fflp 5120_cus20_2_DP
I {2 Doersicht Feldbus
i » Kommunikation
i > Topologie
; M Control_Unit Regelung @
i ) Einspeisungen b= 4
; -] Ein-fAusgabe-Komp :
i ) Geber o
i B Antriel
% AntrigrEinfliges
. =-f servo_02
! #, DCCPlan ei
P s > Konfiguratic _'_j
L > Expertenlist
- Et m,i.l_l O Hilfe
Projekt f 5120 CU320 2 OF | @ SERvD_02 (L, 5120_CU320_2 DF |
Stufe | Meldung O
< |2
Ausgabe Topologie
Driicken Sie F1, um Hife 2u evhalten, USB.57USB. 1 ] Belkin FSD5055 Gigabit USB 2.0 N [8Z]]
Abb. 28 - Bereiche der STARTER-Bedienoberflache
Nr Projektnavigator Erklarung
1 Projektnavigator In diesem Bereich werden die Elemente und Objekte angezeigt, die Sie in das Projekt
einfligen.
2 Arbeitsbereich Arbeitsbereich:

* Wenn Sie den Antrieb konfigurieren, enthalt dieser Bereich die Assistenten (wizard),
die fur die Konfiguration der Antriebsobjekte nitzlich sind.

* Wenn Sie in die Expertenliste wechseln, erscheint eine Liste aller Parameter, die Sie
anschauen oder &ndern kénnen.

3 Detailanzeige Dieser Bereich enthélt detaillierte Informationen z. B. zu Stérungen und Warnungen.

8.2.2 Wichtige Funktionen im Inbetriebnahme-Tool STARTER
Das Inbetriebnahme-Tool STARTER bietet folgende Funktionen fir die Unterstiitzung der Handhabung von
Projekten:

e Antriebe projektieren und parametrieren

e Trace-Funktionen zur Regleroptimierung der Antriebe ausfiihren
o Datensatze anlegen, vergleichen und kopieren

e Projekt aus dem Programmiergerat ins Zielgerat laden

o Fluchtige Daten aus dem RAM auf eine ROM kopieren

e Projekt aus dem Zielgerat ins Programmiergerat laden

Im Folgenden wird das Programmiergerat als "PG/PC" bezeichnet. Die Control Unit des SINAMICS-
Antriebsystems wird als "Zielgerat" bezeichnet.

8.2.3 Online Funktion aktivieren: STARTER uber Ethernet

Die Control Unit kann durch das Programmiergerat (PG/PC) in Betrieb genommen werden, indem das
entsprechende Kabel angeschlossen wird.

Sie kénnen auch eine Schnittstelle PROFIBUS (siehe SIEMENS Handbuch) benutzen.

STARTER Uber Ethernet (Beispiel)
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Ethernet-
( ] Schnittstelle -
RE/ES Control Unit
STARTER y Ethernet- | Ethernet
X127
Adapter
Device1 (IP 1)

Abb. 29 Verbindung Uber Ethernet des Programmierungstools mit dem Zielgerat (Beispiel)

8.2.4 Sprach - Konfiguration STARTER
STARTER 06ffnen und wenn nétig die Sprache Uber das Menu Instrumente/Einstellungen konfigurieren,
indem Sprache angeklickt und dann die gewiinschte Sprache ausgewahlt und bestatigt wird.

r Settings L&J

e, S

Workbench Language ]Download CPU download | Topology

English

Deutsch

Italigno

OK | Annulla ?

:Abb. 30 - STARTER Sprachwahl

A Damit diese Wahl angewendet wird, ist STARTER neu zu starten.

8.3 KONFIGURATION PC ANSCHLUSS

Die folgenden Anleitungen beziehen sich auf Windows 7; bei anderen Versionen von Windows ist das
anzuwendende Konzept dasselbe, auch wenn die Bildschirmanzeigen, bzw. die Sequenz, leicht
unterschiedlich sein kann

1. Datei Netzwerkverbindungen 6ffnen und auf Einstellungen andern klicken
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e

K3l bl i » Control Panel » Network andIntemet » Network and Sharing Center e Search Control Panel 0
Control Panel Home . . . . . @
View your basic network information and set up connections
Manage wireless networks [ See full map
~ A i W
ter setti
e e MAGGIONIC-PC omarlift.eu Intemnet
Change advanced sharing (This computer)
settings y .
View your active networks Connect or disconnect
[:b P Access tyApe: I:l‘ternet
L Domain et Connections: ! Wireless Network Connection
OmarlLift)
Change your networking settings
i Set up a new connection or network
Set up a wireless, broadband, dial-up, ad hoc, or VPN connection; or set up a router or access point.
Gy Connect to a network
Connect or reconnect to a wireless, wired, dial-up, or VPN network connection.
Seealso Choose homegroup and sharing options
HomeGroup Access files and printers located on other network computers, or change sharing settings.
Intel® PROSet/Wireless Tools
=& Troubleshoot problems
Internet Options }E 1 u § 5 . 5
Diagnose and repair network problems, or get troubleshooting information.
Windows Firewall

Abb. 31 - Windows Karte-Einstellungen &ndern

2. Den Anschluss wahlen an den das Ethernetkabel zum Umrichter angeschlossen wurde (in diesem Fall
P1 — Intel(R) 82579LM) und dann mit der rechten Maustaste auf Eigenschaften klicken

[

13

& « Rete.. » Conne.. » vl 4y H Cerc!
g— — i

Organizza ¥ =~ O @

‘. [P1] Local Area Connection
\,‘;_ Rete non identificata

W= Intel(R) 82579LM Gigabit Network...
‘. [P2] Local Area Connection
i\,ﬁ‘w Cavo di rete scollegato

x W= Intel(R) 82574L Gigabit Network C...

Connessione rete wireless

- 3
S o omarlifteu
iﬂﬂ Intel(R) Centrino(R) Advanced-N 6...

Abb. 32- Windows: Netzverbindungen

3. Auf dem Netzwerk-Bildschirm das Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4) wahlen und dann
Eigenschaften anklicken

Siemens S120_ DE_rev06-08062017.doc 8-4
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g Local Area Connection Propertles

Networking [ Sharing |

|
I Connect using: |
&Y Ised(R) 825701 M Gigabit Nesvark Connecson

This connection uses the following items:

I 4= 205 Packet Scheduler -
5 File and Printer Sharing for Microsoft Networks
[V .a. SIMATIC Industrial Ethemet (1SO) ‘
& PROFINET 10 RT-Protocol V2.0 |=
-4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPv6) ‘
v
v
<

K&

B Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) =
V| s Link-Layer Topology Discovery Mapper 1/O Driver -
e — || ——————

Description

Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

[ ok ][ cancel |

Abb. 33 - Windows: Verbindungseigenschaften

4. Die IP Adresse und die hierunter angegebene Subnetz-Maske in die Konfigurationsmaske von Abb. 34
eingeben, dann bestéatigen und die Dialogfenster schlieRen.

ADie von SIEMENS festgelegten Umrichter-Adressen sind:

IP: 169.254.11.22
Subnet mask: 255.255.0.0
Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties M

General

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(*) Obtain an IP address automatically
@) Use the following IP address:

IP address: 192,168 , 33 . 45
Subnet mask: 255.,255.255. 0
Default gateway:

Obtain DNS server address automatically
(@ Use the following DNS server addresses:

Preferred DNS server:

Alternate DNS server:

["]validate settings upon exit

[ OK ][ Cancel ]

Abb. 34 — Windows: Adresse TCP/IP Verbindung Netzwerkkarte

AES wird daran erinnert, dass, zur Vermeidung eines doppelten IP Bezugs, die letzten beiden
Identifizierungsziffern von zwei kommunizierenden Systemen unterschiedlich sein missen, der dem
Umrichter zugeordnete Wert und der der Netzwerkkarte DURFEN NICHT gleich sein!

&Falls in der Lieferung auch das Paket Remote Support enthalten ist (optional) sind die von Omarlift
fir den Umrichter festgelegten Konfigurationswerte andere und zwar der Art:
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192.168.xxx.xxxX (Fur_die Netzkarte mussen die letzten beiden Ziffern verschieden eingegeben

werden),
Subnet mask: 255.255.255.0

Die definitiven Werte fur die Konfiguration werden von Omarlift zusammen mit dem Optional-Paket geliefert

Alm Fall einer kompletten Rucksetzung des Systems kdnnen die Werte automatisch wieder auf die von
SIEMENS eingestellten Werte gesetzt werden.

5. Das Programm SIEMENS STARTER, hochfahren und dann wie folgt vorgehen:

a. Wenn die Software und die Parameter des Umrichters bereits auf den PC geladen und
gespeichert wurden, die gespeicherte Kopie tber Projekt > Offnen aufrufen und den Dateipfad
wahlen, mit dem sie gespeichert wurde, dann weitergehen zu den Angaben unter Abschnitt 8.4.1;
ansonsten:

b. Wenn das Software und die Parameter des Umrichters noch nie auf den PC geladen und

gespeichert wurden (Erstnutzung):
Ein neues Projekt Uber Projekt>Neu erschaffen, und ihm einen Namen geben, der seine
Wiedererkennung ermdglicht (z.B.: Anlagenname + Datum), dann in Instrumente>Schnittstelle PG/PC
die Parametrierung der Schnittstellen wahlen, durch Wahl der Identifizierungsnummer der Schnittstelle
TCP/IP, an die das Ethernet Kabel angeschlossen wurde und die vorher in Netzwerkressourcen
konfiguriert worden ist (in unserem Beispiel Intel(R)82759LM Gigabit Network Connection TCP/IP):

Set PG/PC Interface ﬁ

Access Path | LLDP/DCP | PNIO Adapter | info |

|rS70NLINE (STEP7) ->Intel(R)82579LM Gigabit Network Connection TLI
(Standard for STEP 7)

Interface Parameter Assignment Used
[Inte}(R) 82579LM Gigabit Network Connection Properties

' 82574L Gigabit Network Connection. TCPIF . Diagnostics
82574L Gigabit Network Connection TCPIF

82579LM Gigabit Network Connection ISO. =
| 82579LM Gigabit Network Connection. TCP
o257’9LM Grgabn Network Connecuon TCP «

‘ I »

(Assigning Parameters for the IE-PG access
in your NDIS CPs with TCP/IP Protocol (RFC-
1008))

Inerfaces

Add/Remove: ‘

V OK I Cancel l Help I

Abb. 35 - STARTER Schnittstellen-Konfiguration PG/PC

An diesem Punkt ist es mdglich den PC mit dem Umrichter zu verbinden, um die folgende Konfiguration und
Einstellung des Fahrstuhls vorzunehmen.

8.4 VERBINDUNG PC-UMRICHTER

8.4.1 Verbindung ONLINE
Wenn der PC und der Umrichter bereits vormals verbunden wurden, reicht es aus, Giber den gelben Schalter
zur Umschaltung ONLINE sich an die Zielgerate anzuschlieRen (der Umrichter muss mit Spannung
gespeist sein).
Befindet man sich dagegen bei der ersten Verbindung, ist folgendes Verfahren auszufiihren:
1. Sich Uber den gelben Schalter zur ONLINE Umschaltung mit den Zielgeraten verbinden und JA
klicken, um die erreichbaren Knoten zu suchen.
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Progetto VMmca Sistema di destinazione  Visualizza Strumenti  Finestra  Guida v
D[R & s |m]2] <] R Sl .3 [ e Y el 1 P Y | ® u EEE s m]Ee =]
=———————————————— 1

&8 Prova connessione120914
#) Inserisci azionamento singolo
®- 2 UBRERIE SINAMICS
=) OSSERVAZIONE

Abb. 36 - STARTER Verbindung ONLINE

2. Die der Umrichter-Konfiguration entsprechenden Adressen (oder die Original SIEMENS-Adresse)
hinzufuigen, um den Dialog mit dem PC zu ermdglichen; JA klicken wenn sich das entsprechende
Dialogfenster 6ffnet

-

— __
Aggiungi indirizzi IP / subnet mask u
-

@ Impossibile visualizzare per intero le informazioni relative ai
nodi/partner raggiungibili

E stato trovato almeno un nodo/parner raggiungibile in una subnet diversa da quella
dell'interfaccia PG/PC locale. Se esistono pil sottoreti, 'interfaccia PG/PC locale pud
raggiungere solo i nodi che si trovano nella stessa subnet dell'interfaccia PG/PC locale
stessa.

Per poter accedere anche agli altri nodi raggiungibili, & possibile aggiungere indirizzi IP H
idonei liberi all'interfaccia PG/PC locale.

Aggiungere per i seguenti indirizzi IP / le seguenti subnet mask indirizzi IP idonei liberi
all'interfaccia PG/PC locale?

-169.2564.11.22/255.255.0.0

No Guida |

Abb. 37 - STARTER Hinzufugen einer IP-Adresse

3. Dann den Antrieb auswahlen und unten links auf ANWENDEN klicken, um den Umrichter im Projekt

zu aktivieren und danach auf SCHLIESSEN in demselben Fenster:
- ntdilig

Progetto Modifica ' Sistema di destinazione Visualizza Strumenti Finestra Guida
D|a|u|® | L[] <] | x| XX Sa|h| 56 | <t s|uta] s "
= 8 Prova connessione120914 Not T

#) Inserisci azionamento singolo
@23 LIBRERIE SINAMICS
= 2] OSSERVAZIONE

Impostazion: estese
Punto di accesso. STONUNE (STEF7) Punto di accesso
PG/PC
Indinzzo IP del nodo/parmer ricerc
P Aopica | Selerionnopp czionamento | Aggoma | Chiv Guds |
Progefio W Nodi/parner reggingibil
i Ll | Messaggio
« il 0
[ Oupasistema b destnarione
Premere F1 per la Guida in linea. Intel(R) 82579LM Gigabit Network ¢ NUM

Abb. 38 - STARTER erreichbare Knoten/Partner
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4. Erneut die gelbe lkone fir die Verbindung ONLINE anklicken.

AES kénnte sich ein Fenster wie in Abb. 39 dargestellt 6ffnen, in dem Unstimmigkeiten zwischen der
Konfiguration der auf dem PC verfugbaren Software und der des Umrichters aufgezeigt werden.
Um diese Unstimmigkeiten zu beseitigen, auf “Auf PG laden—” klicken und in den folgenden Fenstern

bestétigen, so dass die Konfiguration auf dem PC mit der auf der Maschine Verfugbaren in Einklang
gebracht wird.

- N
Online/offline comparison @

The online configuration of Drive_unit_1 (SINAMICS S120 CU310-2 PN V4.6) differs from the project
saved offline.

Offline Differences

If these differences are not adjusted, the online representation may be incomplete.

Adijust via:
<== Download Ovenwriting of the data in the target device
Load to PG ==> Overwriting of the data in the project
|
|| _Drive_unit_1

Abb. 39 — Unstimmigkeiten bei der Software-Konfiguration online/offline

Danach auf SchlieBen klicken, um das entsprechende Fenster zu schlie3en.
5. Es konnte sich ein Fenster wie in Abb. dargestellt 6ffnen. Danach auf Schliel3en Kklicken.

~
Confronto enline/offline lé]
La configurazione di App_di_azionamenta_1 (SINAMICS 5120 CU310-2 PN V4 6) online & diversa dal progetto
salvato offiine.
Cffline Online Differenze
non esiste Drive_1 { es_CU310V ) Unita / incoerenza della
struttura
non esiste Componente_| 01 ( TOTW31 ) Unita /incoerenza della
struttura
nen esiste DCC_1 Incoerenza nella struttura

La protezione know-how & m@

App_di_azionamento_1

Abb. 40 — Unstimmigkeiten bei der Software-Konfiguration online/offline, mit KHP aktiviert

I
6. Klicken um der Umrichter, und dann die Ikone ‘ﬂl
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Progette  Modifica  Sistema di destinazione  Visualizza  Strumer inestra  Guida
|Duﬂ3¥n\_|\9éﬂ\:|2ﬂ_| M\Jr @l%| il 2 x| BHE

x Carica CPU/apparecchio di azionamento nel PG
I =8P Prova 28102015
-] Inserisci azionamento singolo
b -4l App_di_azionamento_t
i i.%) Configurazione automatica
> Panoramica
¥ Comunicazione
- > Topelogiz
44 Control_Unit
7] Componenti /O
7] Encoder
i 1] Documentazione
7] LIBRERIE SINAMICS
] OSSERVAZIONE

Frogetto
x
Apparecchio Stato operativo
I App_di_azionamenta_1.Control_Unit Fronto funzion

[ Allormi | 5] Output sistsma di destinazione. &§ Peanoramica diagnostica
Carica tutti i parametri dell'apparecchio selezionato nel PG. Intel(R) 82579LM Gigabit Network Co Modalita online [ [Num]| d
L L

Abb. 41 — STARTER: software upload zu PG

7. Bestatigen die Information das die KHP ist aktive, wahrend des Upload
Ca:mappareq:l‘lnd azi ll

Protezione know-how attiva.

Se eseguite la funzione "Carica apparecchio di
azionamento nel PG" da un apparecchio con protezione
del know-how, il wostro progetto diventa incoerente. In
seguito il vostro apparecchio appare anche in stato offline
come protetto in know-how e non sard pil possibile

rirmuowvere la protezione. Frima del caricamento dovete
creare una copia di sicurezza del vostro progetto oppure
esequire il caricamento in un nuowvo apparecchio aggiunta.

Siwuole caricare comungue 'apparecchio di azionamento
nel PG?

Abb. 42 — STARTER: Bestatigen
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8. Am Upload ende, die Umrichter Name ist S120...und zwischen die andere neue Linien, es gibt auch
DRIVE.

Progetto Meodifica Sistema di

i Finestra Guida

e

[%l| S| |5 @] =]

| E‘“B Prova

28102015

| x|

ES
EE N
Y

-
g >

555

al
al
al
al
al

et

S§120_CU310.2_PN_1

~#] Configurazione automatica

Panoramica
Comunicazione
Topologia

== Control_Unit
7] Componenti /O
#-I_] Enceder
-l Drive 1

) Inserisci schema DCC
-g=ft DCC 1

> Configurazione

- » Lista esperti

-3 Drive Navigator

- Logica di controlle

- Canale del valore di riferimente
-3 Controllo/regolazione
- Funzioni

=% Messaggi e sorveglianze
-3 Messa in servizio

- » Comunicazione

-3 Diagnostica

@] Documentazione
(-] LIBRERIE SINAMICS
B7-{7] OSSERVAZIONE

| e sl k|dnlanley] 2] x| @|ElEE] i

Progetto |
x
2| @ oemn F 1 awis ¥ 14informaani
Livello | Messaggio -
= [Tutti ~
14 | Informazione ‘5120_CU310_2_PN_1: Upload terminato
15 | Informazione  Cari progetts nel PG concluso correttaments:
-
ﬁg Output sistema di destinazione 5 Output carica nel PG In Fanaoramica d\agnustical
Premere F1 per la Guida in linea. [Intel(R) 82579LM Gigabit Network Co Modalita online [ Num [ e |

Abb. 43 — STARTER: Struktur nach dem Upload

9. An diesem Punkt ist, die geladene Programm um die Umrichter, sichtbar auf dem PC.
Auf dem Bildschirm von STARTER steht links Start S120 zur Verfligung, in dessen Inneren werden
Drive und Control Unit angezeigt.
Klickt man auf das + Zeichen neben jedem Namen, 6ffnen sich die verfiigbharem Menus und es kann die
Expertenliste mit allen konfigurierbaren Systemparametern aufgerufen werden (siehe Beispiel-

Abbildunga.

=8 105A_ascens_0_220914

[l Progetto Modifica Sistema di destinazione Visualizza Strumenti
| olwee) 8| &8 < v [ x| M
= ) 105A_ascens.0_220914 8 || || [rorwsrone
#1 Inserisci azionamento singalo Lista asperi_utents S120.cdl | e
e s 5120 CU102 PN_L Setdi
#1 Configurazione automatica Tueti xJ[Tumi
> Panoramica 107 [ zioss
- % Comunicazione 108 |
> Topologia =
s [ Control Unit 11 [
-2 Componenti /O 112 | p20ed.
-2 Encoder 113 p2zugs
A= f Drive 1 14 p2zmin
|1 Inserisci schema DCC S
..', 0 DCC1 16 p22012
| > contiguazione m
|+ > Lista espert 119 samrs
3 Drive Navigator 120 | p2aet6.
| > Logica di controllo 121|220t
&P Canale del valore di riferin| :ﬁ :
@-$ Controllojregolazions,
& % Funzioni I
@ P Messaggi € sorveglianze
% Messa in senvizio
| » Comunicazione
@ ® Diagnostica
-2 Documentazione

-2 LIBRERIE SINAMIC
& (2] OSSERVAZIONE

S

o il ’

Progena "B Conolunt g Drve_t [
ochin | Stato aperative
S120_CLF0.2_PH_T 101 Moduloin
S120_CU310_2_PN_1 Control_Unit Pronto lunzion.

5120_CUH0_2_PH_1 Drive 1

W Ao | B Output sstome dh destinezions. %

Blocea inserzione - Imposta “COp/OF|

Bl | T e[ s | [ o L 1| @ | @] |

[-[o]x]

~#1 Inserisci azionamento singolo
e fla $120.CU310.2 PN_1
~#1 Configurazione automatica Valore [ Tunia Modticab.in [ sceeso [iinimo  [Mamime |-
- % Panoramica = ';u::o :jl'nm =] Tuni = Tm\ =] Tumi =] Tumi =]
-4 Comunicazione o000 i T M|
> 100000 ' ameeae |deoeras
- # Topologia 100000 T e |3 azmEas
p g 2 0000 1 -3 402826038 3 402828008
st M Control_Unit o0 : S 3o an
" o680 - v Sumuras [saoeas
~& Componenti /0 ETe) Fnzonamems 1 Swmn |2 emn
Eficoder o v ErErg ey
o v e e
iy 0000 1 -3 40282€-038 3402828038
* & D"Ve_l 0.200 1 -3 402806 4038 3 402628 008
~-#1 Inserisci schema DCC () 1 |32
00000 T )
¥ 3 DCC w000 : Santetan | saran
. : sa0000 ' ammeae e
- # Configurazione S0 : —_—r
. P om0 ' e |awmas |
- ¥ Lista esperti ) i gz |3 sz os
-3 Drive Navigator 100000 Z P ==
000 ' amman |>azmees
- ¥ Logica di controllo e : -
-4 Canale del valore di riferin om0 [ e |
B ) i amorae |deoerae
@ & Controllo/regolazione 000,000 . 0 SwomEan  [3wuEas
@ % Funzioni [ oS ————Ti e o [raareota
M . i oo v ammean e
¥ e sorveg T == =
- & Messa in servizio oese 3 UATAN | LMW
2 2000000 v ammeae | aoesns
- # Comunicazione 2000 009 T s
-4 Diagnostica
-2 Documentazione ]
& LIBRERIE SINAMICS
-] OSSERVAZIONE

ica [

Premere F1 per la Guida in linea.

UM |
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Abb. 44 - STARTER Struktur des Hauptbildschirms

10. Klicken Sie ,+“ auf die linke Seite von DRIVE, und dann klicken Expertenliste. Alle Parameter sind
jetzt sichtbaren

E Progetto  Modifica  Sistema di destinazione  Visualizza Strumenti  Finestra Guida
S S [ D e e P 11~ |
x
-8 Prova 28102015 & ‘ Immissione testo di ric ﬁ” N | hlesade:\ma\e - 2”
| Inserisci szionamento singolo Lista espert |
= -ﬁ-& 5120_CU210_2 PN_1 - - = " - - — -
% | Configurazione sutomatica (@ Parame... | Set | Testo parametro Valore online Drive_1 | Unita in |Liv.accesso |Minimo | Massimo | +
2] Conhg
Tutti [T Tutti _~||senza protezione know > Tutti ]| Tutti ]| Tutti [ Tuti ] Tutti =]
> Paneramica 197 | @ rizi4 CO/BO: Stato i 3402H 3
B+ % Comunicazione 198 | @r1239 CO/BO: Corocircutto dellindotia / paral...| OH 7
(- > Topologia 199 242 Regolatore Vdc_max, livello dinserzione | 790 v 3
&= Control_Unit 200 | r1246 Regolatore Vdc_min, livello dinserzion. . | 430 v 3
[N ] Componenti /0 201 [ r1258 CO: Uscita regolatore Vdc 0.0 Aeff 3
- Encoder 202 | r1282 Regolatore Vdc_max, livello dinserzio... | 651 v 3
Sofl Driveld 203 | r1286 Regolatore Vdc_min, liv. inserzione (b... | 430 v 3
# ) Inserisci schems DCC 204 | r1298 CO: Regolatore Vdc, uscita (U/f) 0.00 girimin 3
205 | r1315 Aumento di tensione totale 0.0 Weff 3
| e e 206 | r1337 co: C ione dello scorrimento, .| 0.00 % 3
> Configurazione 207 | 1343 CO: Regolatore |_max, uscita di freque... | 0.00 girimin 3
> 208 | r1344 Regolatore |_max, uscia di tensione: [ Weff 3 |4
e Drive Navigator 208 | r1358 CO: Differenza angol. 0.00 c 3 |=
> Logica di controllo 210 | r1363 CO: Chopper di frenatura, tensione di ... | 0.0 Weff 3 L
E-¥ Canale del valore di riferimento 211 [ @r1408 CO/BO: Parola di comando, regolatore .. | OH 3
B3 Controllofregolezione 212 | @ rid07 CO/BO: Parola di stato, regolatore din... | 1H 3
5% Funzioni 213 | @r1408 CO/BO: Parola di stato, regolatore dic... | OH 3
R 214 [r1436 CO: Regolat. num. giri, mod. di rif., usc._..| 0.00 girémin 3
B Messaggi e sorveglianze 215 | 11438 CO: Regolatore di numero di giri, valor_| 0.00 girimin 3
B Messain servizio 216 | 11439 Valore di riferimento del numero di giri,... | 0.00 gir/min 3
> Comunicazione 217 [r1443 CO: Regol. n. giri, valore att. numero gi... | 0.00 girémin 3
- Diagnostica 218 | ri444 Regolat. di num. di giri, val. di rifer. nu_. | 0.000 girimin 3
-] Documentazione 213 [r1454 CO: Regolatore numero di giri, differ. di... | 0.00 giri/min 3
7] LIBRERIE SINAMICS 220 | r1468 CO: Regolatore del numero di g, gua... | 29.068 3
[3-7] OSSERVAZIONE 221 | r1469 Regolatore del numero di giri, tempo az... | 64.00 ms 3
222 | r1480 CO: Regolatore del numero di giri, usct... | 0.00 Nm 3
223 [ r1481 CO: Regolatore del numero di giri, usct.. | 0.00 Nm 3
224 | r1482 CO: Regolatore del numero di giri, uscit... | 0.00 Nm 3
225 | r1490 CO: Retroazione dello statismo, riduzio... | 0.00 gir/min 3
226 | r1483 CO: Momento di inerzia totale 0.00000 kgm® 3
227 | r1508 CO: Val. di riferimento defla coppia pri... | 0.00 Nm 2
228 | 1515 Coppia aggiuntiva totale 0.00 Nm 2
228 | r1516 CO: Coppia aggiuntiva e coppia di acc... | 0.00 Nm 2
230 r1518[0] CO: Momento di accelerazione, Non liv... | 0.00 Nm 3
231 [ p152000] D | cO: Limte di coppia superiore 4375 Nm_ [ F 2 -1E<006 | 2E+007
232 | r1526 CO: Limite di coppia superiore senza ... | 43.75 Nm 3
233 | 1527 £ | imite di connia inferinre senzanf | 23 75, Nm 3 S
I Progetio I E Drive_1 |
| =
2| % 0emor ¥ 1 awvisi ¥ 1dinformazioni
Livello | Messaggio -
[Tutti <
14 [Informazione  $120_CU310_2_PN_1: Upload terminato
15 i Cari progetts nel PG concluso correttaments |
. Allarmi |§ Output sistema di destinazione E Output carica nel PG | %% Panoramica diagnostica
Premere F1 per la Guida in linea. Intel(R) 82579LM Gigabit Netwerk Co Modalita online [ [ [Mum | QA

Abb. 45 - STARTER Struktur mit alle Parameter

11. Um die Parameter von Interesse sehen, aktivieren Sie die Filter USER S120 (siehe Abschnitt 10.1
Errore. Il segnalibro non & definito.)

Ob keine Liste verfligbar ist, Sie konnten die Listen USER S120 kopieren von andere Projekte
(...\u7\cdldata), oder OMARLIFT fragen an.
12. Fur die Parameter modifizieren (nur die Griin Gekennzeichnet, mit ,P“ Buchstabe), der blau Schalter
OFFLINE klicken, dann der Wert klicken, die neue Zahl schreiben und dann bestétigen. Am Ende,
Projekt Speichern klicken.

ACHTUNG: Die neue Konfiguration ist nur in PG und zu diesem Zeitpunkt, noch nicht aktive in
der Umrichter.
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28102015 - [S120 CU310 2 PN _1.Drive 1 - Lista esp
odifica  Sistema di destinazicne  Visualizza Strumenti  Finestra  Guid3
P T o e g 1 0= 1= R B [ R 3 e P e e A =
x
=8 Prova 28102015 B |E|E) ‘ Immissione testo di ric + ﬁl ‘ | "-lesaueumale - 2‘ ‘
® Inserisci azionamento singolo Lista esperi  User 5120_Low_01.cdl |
=flla 5120_CU310_2 PN_1 = - - S = ;
s Panoramice Parame... | Set | Testo parametro unita_| in |Liv.accesso |Minimo |Massimo | ~
% |Tutti [Ti=]Tutti =] Tutti = || Tutti =] Tutt =/ Tutti =lTuti = ][Tutti =]
- Comunicazione 1| SETTING UPWARDS DIRECTION - CONFIGURAZIONE SALITA
5 » Topalogia 2 | p21502 PreStart Speed (2.2.2) 0.040 F 1 ~34028__ | 3.40282E.
o[ Control_Unit 3 [p21503 PreStart Time (2.2.3) 800.000 F 1 -3.4028...
771 Componenti /O 4| p21507 High Speed (2.26) 0.306 [ 1 -3.4028..
2.7 Encoder 5 [ p21512 Low Speed (2.2.7) 0.095 [ 1 34028,
I ® Inserisci azionamento ‘ 6 p21513 Final Dec Time (2.2.14) 4500.000 F 1 -3.4028,
- Drivel 7 [p21514 Inspection Speed UP (22.9) 0.300 [ 1 -3.4028.
) Incerisei schema DCC 8 [ p21515 Releveling speed UP (2.2.8) 0.120 [ 1 34028,
I 9 | SETTING DOWNWARDS DIRECTION - CONFIGURAZIONE DISCESA
8 DCC1 10 | p22011 PreStart Speed value 2 (2.3.2.2) -0.002 F 1 -3.4028.
i > Configurszione | p22017 PreStart Time value 2 (2.3..2) 100.000 [ 1 34028
« > Lista esperti 12 | p22023 PreStart Delay Addtional value 2 (2.3.... | 500.000 F 1 -3.4028.
¥ Drive Navigator 13 | p21537 High Speed (2.36) ~0.800 [ 1 34028,
) Legica di contrelle 14 | p21542 Low Speed (2.3.7) -0.060 F 1 -3.4028.
B Canale del valore di riferimento 15 | p22081 Final Dec Time value 2 (2.3.14.2) 800.000 [ 1 34028,
5% Controllo/regolazione 16 | p21544 Inspection Speed DOWN (2.3.9) ~0.300 [ 1 34028, .
1% Funzioni 17 | p21545 Relevaling speed DOWN (2.3 8) ~0.020 [ 1 -3.4028... | 3.40282E.
. 18 | p21630 Plus Speed while EDV closing 0.100 F 1 -3.4028. 3.40282E.
Bl % Messaggi e sorveglianze 19| r21895 Oil Temperature 22000 0
&) Messain servizio 20 | 121700 Speed setpoint value. 0.000 1
- > Comunicazione 21| r22081 PreStart Speed adapted valus (23.2) | -0.002 1
- Diagnostica 22 | 22092 PreStart Time adapted value (2.3.3) 120.000 1
4[] Documentazione 23 122093 PreStart Delay Additional adapted valu... | 487.500 1
5107 LIBRERIE SINAMICS 2422100 Final Dec Time adapted value (2.3.14) | 800.000 1 L4
3. OSSERVAZIONE 25 | RUPTURE VALVE TEST- TEST VALVOLA PARACADUTE
26 Parachute function (2.13.1) OH F 1
| 27 Parachute function enabled O0H 1
Overspeed Factor 1.500 [ 1 3.4025..
Ramp-up time (ms) (2.13.3) 2000.000 [ 1 34028,
Ramp-down time (ms) (213 5) 1500000 F 1 34028,
lax, Time Parachute (ms) 15000.000 [ 1 3.4028..
32 [ p21529 Parachute Max Speed TimeOut (2.13.4) | 4000.000 [ 1 3.4025..
| 33 | p21541 PreStart Smooth 400.000 [ 1 34028,
34 | p21546 Speed Up (26.1) 0200 F 1 34028,
35 [ p21547 Speed Down (2.62) ~0.150 [ 1 3.4028..
| 36 | p21650 Ramp Adaption 1.000 [ 1 -3.4028..
37 | SHORT FLOCR - PIANG CORTO
38 | p21530 Short Floor activate Control_Unit : r722.14 F 1
39 [ p21548 Short Floor Speed Up (2.14.2) 0.160 [ 1 3.4028..
40 | p21549 Short Floor Speed Down (2.14.3) -0.110 [ 1 3.4025..
41| p21651 Short Floor Ramp Factor 1.000 [ 1 34028,
42 | COMPENSATIONS - COMPENSAZION!
43 21569 Temp Comp Value 0.016 1
44121895 Oil Temperature 22,000 1
45 | @ p21570 Switch tipologia olio OH Funzi 1
46 | p21571 PX1 0.8900 F 1 -3.4028. 3.40282E.
GArIa 5 @ e v ansa 3 anomr
Prageto | [ Dive |
Premere F1 per la Guida in lina. Intel(R) 82579LMJGigabit Network Co (PREIERMIT A | fvum | A|
= y
| J

Abb. 46 - STARTER Parameter Modifizierung

13. Zu die neue Konfiguration versetzen, klicken Sie:

e Der Gelb Schalter ONLINE,
e Der Umrichter S120,

e Die lkone
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g Progette  Modifica  Sistema di destinazione  Visualizza Strumenti  Finestra

Guida

| ]|l =) x|m|@) o] X

| b6l

[ i | s bl o ®3

=R

=T

EI

[T

=] % Proval
;.. Inserisci azionamento singolo
§120_CU310_2 PN_1
® ) Configurazione automatica
- » Panoramica
7-% Comunicazione
5. > Topologia
=M Control_Unit
7] Componenti /O
1] Encoder
)= i Drive_1
] Inserisci schema DCC
=3¢ DCC 1
» Configurazione
- Lista esperti
.3 Drive Mavigator
Logica di controllo

Canale del valore di riferimento
Controllo/regolazione
Funzioni

Messaggi e sorveglianze

Messa in servizio

Comunicazione

¥vY¥VYY¥YYv

B
[#-_] Documentazione
-] LIBRERIE SINAMICS
-] OSSERVAZIONE

Diagrostica

H |G I | Immissione testo diric - ﬂ” | ‘ ﬁlesadecima\e - 2”

Lista espert |
Set | Testo parametro Valore online Drive_1 | Unitd | Modificab. in | Liv. accesso | Minimo o
L[ Tutti ~||senza protezione know || Tutti ] Tutti || Tutti lTutti =d|Tuni =]
Max. Torgue value UP with full I... | 0.000 1
Max. Torgue value DOWN with ... | 0.000 1
Plus Speed while EDV closing 0.070 Funzionamente | 1 -3.4028 3.40282E.
Emergency Ramp Adaption 1.000 Funzionamento | 1 34028 | 3.40282E.
Short Floor Ramp Factor 1.000 Funzionamento | 1 -3.4028 3.40282E.
Oil Temperature 0.000 1
Oil temp sensor missing OH 1
Speed setpoint value 0.000 1
Excitation delay time adapted v. 0.000 1
PreStart Speed value 2 (2.3.2.2) | 0.025 Funzionamento | 1 -3.4028 3.40282E.
PreStart Time value 2 (23.3.2) 100.000 Funzionamento | 1 -3.4028 3.40282E.
PreStart Delay Additional value ... | 350.000 Funzionamento |1 -3.4028... | 3.40282E...
Acc Time DOWN value 2 (2.3.4.2) | 2500.000 Funzionamento |1 -3.4028...
Dec Time DOWN value 2 (2.3.5.2) | 1750.000 F 1 -3.4028...
Acc Inc Time value 2 (2.3.10.2) | 750.000 F 1 -3.4028...
Final Dec Time value 2 (23.142) | 1100.000 F 1 -3.4028
PreStart Ramp adapted value (2.._| 100,000 1
PreStart Spesd adapted value (| 0.025 1
PreStart Time adapted value (2.... | 100.000 1
PreStart Delay Additional adapt... | 1500.000 1
Acc Time DOWN adapted value... | 6000.000 1
Dec Time DOWMN adapted value ... | 1750.000 1
Acc Inc adapted Time (2.3.10) 3500.000 1
Acc Dec adapted Time (2.3.11) 1500.000 1
Dec Inc Time adapted value (2. 700.000 1
Dec Dec Time adapted value (2.... | 800.000 1
Final Dec Time adapted value (2...| 1500.000 1
Cavitation fault 1H 1
Misura encoder assoluto Drive_1 : r483[1 F 1
Azzeramento 7789511 Funzionamente | 1 -214748 | 2147483647
Sviuppo puleggia 3354 Funzionamento | 1 214743 2147483647 |
motiplica x millmicron 1 Funzionamento | 1 -214748.. | 2147483647
563 | r22505 Quota x sviluppo puleggia -2147483648 1
564 | p22506 imp encoder 4096 Funzionamento |1 -214748... | 2147483647
565 | r22507 Quota in mm x10 -131072 1
566 | r22508 guota in mm -13107 1 [
567 | p22509 OFFSET di posizione al TERRA 1842 Funzionamente | 1 -214748 | 2147483647 u
568 | r22510 qguota pulita -14843 1

Progetta

E Drive_1

B| ¥ oemn ¥ 1avuisi ¥ 14irfomaziori
Livello | Messagaio -
& [ Tutti x
14 [Informazione  £120_CU310_2_PN_1; Upload ferminate |
15 | Informazione  Caricamento progetto nel PG concluso correttamente |

& Alami |§ Output sisterma di destinazione [ Qutput carica nel PG | %% Panoramica disgnostica |

Premere F1 per la Guida in linea.

|Intel(R) 82579LM Gigabit Network Co Modalitd online

[ [ nm[ 4

Abb. 47 - STARTER Parameter Modifizierung

14. Am Ende klicken Sie der Umrichter S120, dann die Ikone Kopie RAM/ ROM _;I
Auf diese Weise die neue Parameter endgultig gespeichert sind.
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B Progette Modifica  Sistema di destinazione  Visualizza Strumenti  Finestra  Guida _|=]x
|| |8 | S0l & Bl | | ] A2 )] | [P af] %| | b |on|oln| %3 [ = > 11 Bl o
=89 Provel || B Immissione testo di ric v E ﬂ esadecimale v ﬂ
# ) Inserisci azionamento singolo Lista espert I
o =l 5120_CU310_2_PN_1 — -
® | Configurazione automatica Parame... | Set | Testo parametro Valore online Drive_1 Unita | Modificab. in Liv. accesso Minimo | Massimo B
2] Config
NG |Tutti Ji | £ T ~|senza protezione knove =] Tutti [ Tutti ][ Tutti lruti et =
~+ » Paneramica 531 | 121622 Max. Torque value UP with full | | 0.000 T
- Comunicazione 532 | 21623 Max. Torque value DOWN with ... | 0.000
&~ » Topologia 533 | p21630 Plus Speed while EDV closing | 0.070 Funzionamento | 1 3.4025. | 3.40282E
(-4 Control_Unit 534 | p21650 Emergency Ramp Adaption 1.000 Funzionamento | 1 -3.4025... | 3.40282E...
-] Componenti /0 535 | p21651 Short Fioor Ramp Factor 1.000 Funzionamento | 1 -3.4025.. | 3.40282E
5 Encoder 535 | 21695 Oil Temperature 0.000 1
o] Drive 1 537 | @ r21698 Oil temp sensor missing 0H 1
| Inserisci schems DCC 538 | 21700 Speed setpoint value 0.000 1
538 | r21998 Excitation delay time adapted v. 0.000 1
=50 DCCL 540 | p22011 PreStart Speed valus 2 (2.3.2.2) | 0.025 Funzi 1 —3.4025.. | 3.40282E
> Configurazione 541 | p22017 PreStart Time value 2 (2.3.3.2) | 100.000 Funzionamenio | 1 -3.4028... | 3.40282E...
- > Lista esperti 542 | p22023 PreStart Delay Additional value .. | 350.000 Funzi 1 —3.4025.. | 3.40282E
e Drive Navigator 543 | p22029 Acc Time DOWN value 2 (2.3.4.2) | 2500.000 Funzionamento | 1 -3.4025... | 3.40282E...
-~ » Logica di controllo 544 | p22035 Dec Time DOWN value 2 (2.3.5.2) | 1750.000 Funzionamento | 1 -3.4025.. | 3.40282E
B-3 Canale del valore di riferimento 545 | p22041 Acc Inc Time value 2 (2.3.10.2) | 750.000 Funzionamento | 1 3.4025... | 3.40282E...
5% Controllo/regolazione 546 | p22081 Final Dec Time value 2 (2.3.14.2) | 1100.000 Funzi 1 -3.4025.. | 3.40282E
547 | 22090 PreStart Ramp adapted value (2...| 100.000 1
-3 Funzioni
548 | r22081 PreStart Speed adapted value (. 0.025 1
B Messaggi e sorveglianze 540 | 22092 PreStart Time adapted value (2.... | 100.000 1
[1-» Messa in servizio 550 | 122093 PreStart Delay Additional adapt | 1500 000 1
- » Comunicaziene 551 | 122094 Acc Time DOWN adapted value._. | 6000.000 1
- Diagnostica 552 | 22095 Dec Time DOWN adapted value ... | 1750.000 1
#7 Documentazione 553 | 122096 Acc Inc adapted Time (2.3.10) | 3500.000 1
(-0 LIBRERIE SINAMICS 554 | 22097 Acc Dec adapted Time (2.3.11) | 1500.000 1
510 OSSERVAZIONE 555 | 22098 Dec Inc Time adapted value (2... | 700.000 1 W
556 | 22099 Dec Dec Time adapted value (2.... | 800.000 1 W
557 | r22100 Final Dec Time adapted value (2. 1500.000 1
555 | @ 22452 Cavilation fauft H 1 fl
= oos00 | Misura encoder assoluto Drive_1 : r483[1] Funzionaments | 1
560 | p22502 Azzeramento 7789511 Funzionamento | 1 ~214748... | 2147483647
551 | p22503. Sviluppo puleggia 3352 Funzionamento | 1 214748 | 2147483847
562 | p22504 mottiplica x millmicron 1 Funzi 1 214748._| 2147483647
563 | 22505 Quota x sviluppo puleggia 2147483648 1
564 | p22506 imp encoder 4086 Funzi 1 214748._| 2147483647
565 | 22507 Quota in mm x10 131072 1
566 | 122508 quota in mm 13107 1 il
567 | p22509 OFFSET di posizione al TERRA | 1842 Funzionamento | 1 214748... | 2147483647 |E |
568 | 122510 quota pulita —14949 1 A
Progetto B Drive_1
2| ® oemon ™ 1 avvisi ¥ 14 informazioni I
Livelio | messaggio -
% | Tutti E
14 [ Informazione  5120_CU310_2_PN_1: Upload terminato
15 | Informazione Caricamento progetto nel PG concluss correttamente || :
8 Allermi | [ Output sistema di destinazione fE] Output carica nel PG [ %3 Panoramica diagnostica
Premere F1 per la Guida in linea. Intel(R) 82579LM Gigabit Network Co Modalita online NUM

Abb. 48 - STARTER Struktur des Hauptbildschirms

8.4.2 Angleichung der Software-Versionen von PC und Umrichter
Es ist ratsam folgendes zu beachten:

e Wenn auf der linken Bildschirmhélfte neben S120, oder Drive, oder Control Unit rote Zeichen
erscheinen, bedeutet dies, dass Unstimmigkeiten zwischen PC und Umrichter vorliegen. Im Besonderen:
“II”(rot) = kleinere Unstimmigkeiten auf der Ebene der Parameter

I “Il”(rot) = schwere Unstimmigkeiten auf der Ebene der Parameter oder der Software Konfiguration.

Es ist mdglich durch Anklicken einer der beiden lkonen E'ﬂl die sich neben dem gelben Feld “ONLINE”
befinden, die beiden Systeme anzugleichen, um die auf dem PC vorhandene Software-Version auf den

Umrichter zu laden (‘) oder um auf den PC die auf dem Umrichter vorhandene Version zu transferieren
(f), je nachdem welche Version hinsichtlich der Einstellungen fir die Korrektere gehalten wird.

. Sollte man vorhaben die Parameter zu verandern, ist vor Eingabe irgendwelcher Anderungen eine
Kopie der aktuellen Situation zu speichern, die bei einer evtl. Wiederherstellung nutzlich ist. Dazu
zunachst durch Anklicken des blauen Schalters OFFLINE gehen und dann auf Projekt>Speichern und
kopieren..klicken und der gespeicherten Kopie einen geeigneten Namen geben.

e In der rechten Bildschirmhalfte mit der Expertenliste bzw. Nutzerliste, sind die in griin hervorgehobenen
Werte die einzigen veranderbaren Parameter, wahrend die in Gelb nur eine Darstellung der aktuellen
Werte bieten, die nicht verandert werden kdnnen.

e Unten auf dem Bildschirm werden Details und weitere Informationen angezeigt. Im Besonderen ist es
mdoglich ein Reset der HINWEISE oder ALARME vorzunehmen, durch Anklicken der entsprechenden
Taste, nach Anwahl des Feldes mit der Schrift ALARME unter den am Rand Verfugbaren, und Anklicken
der betreffenden Beschreibung.
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9 PROGRAMMIERUNG DURCH TASTATUR UND MENU

A Der Einfachheit halber ist die Inbetriebnahme durch PC unter Benutzung der Software STARTER,

zu bevorzugen, anstatt die Parameter tUber das Bedienfeld einzugeben. Siehe Kapitel 8.

9.1 BASIC OPERATOR PANEL BOP20

9.1.1 Beschreibung

Das Basic Operator Panel BOP20 ist ein einfaches Bedienfeld mit sechs Tasten und einer Anzeigeeinheit

mit Hintergrundbeleuchtung. Das BOP20 kann auf die SINAMICS Control Units CU310-2 PN gesteckt und

betrieben werden.

Mit diesem Operator Panel sind folgende Funktionen mdéglich:
e Eingabe von Parametern und Aktivierung von Funktionen
e Anzeige von Betriebszustédnden, Parametern, Warnungen und Stérungen

9.1.2 Schnittstellenbeschreibung

Abb. 49 - Basic Operator Panel BOP20

Ubersicht der Anzeigen und Tasten

@eo
®© 00

Abb. 50 - Ubersicht der Anzeigen und Tasten

Tabelle 19 Anzeigen

Anzeige

Bedeutung

Oben links 2—stellig

Hier wird das aktive Antriebsobjekt des BOP angezeigt. Die Anzeigen und
Tastenbetatigungen beziehen sich immer auf dieses Antriebsobjekt.

Siemens S120_DE_rev06-08062017.doc
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RUN

Leuchtet, wenn der angezeigte Antrieb im Zustand RUN (Betrieb) ist.

Oben rechts 2—stellig

In diesem Feld wird Folgendes angezeigt:

. Mehr als 6 Ziffern: noch vorhandene aber nicht sichtbare Zeichen (z. B. "r2" — 2
Zeichen rechts nicht sichtbar, "L1" — 1 Zeichen links nicht sichtbar)

. Storungen: Auswahl/Anzeige der anderen Antriebe mit Stérungen

. Kennzeichnung von BICO-Eingangen (bi, ci)

. Kennzeichnung von BICO-Ausgéangen (bo, co)

Quellobjekt einer BICO-Verschaltung zu einem anderen Antriebsobjekt als dem
Aktiven.

S Leuchtet, wenn mindestens ein Parameter gedndert und der Wert noch nicht in den
nicht flichtigen Speicher ibernommen wurde.

P Leuchtet, wenn bei einem Parameter der Wert erst nach dem Driicken der Taste P
wirksam wird.

C Leuchtet, wenn mindestens ein Parameter geandert und die Berechnung zur

konsistenten Datenhaltung noch nicht angesto3en wurde.

Unten 6-stellig

Anzeige von z. B. Parametern, Indizes, Stérungen und Warnungen.

Tastatur des BOP20

Tabelle 20 Belegung der Tastatur des BOP20

Taste Name Bedeutung
EIN Einschalten der Antriebe, fur die der Befehl "EIN/AUS1", "AUS2" oder "AUS3" vom BOP
kommen soll.
AUS Ausschalten der Antriebe, fiir welche die Befehle "EIN/AUS1", "AUS2" oder "AUS3" vom BOP
O kommen sollen.
Hinweis:
Die Wirksamkeit dieser Tasten kann iber BICO—Parametrierung festgelegt werden (z. B. ist
es moglich, Uber diese Tasten alle vorhandenen Achsen gleichzeitig zu steuern).
Das BOP-Steuerwort entspricht in seinem Aufbau dem PROFIBUS-Steuerwort.
m Funktionen Die Bedeutung dieser Tasten ist von der aktuellen Anzeige abhangig.
Hinweis:
Die Wirksamkeit dieser Taste zur Quittierung bei Stérungen kann tber BICO-Parametrierung
festgelegt werden.
Parameter Die Bedeutung dieser Tasten ist von der aktuellen Anzeige abhéngig.
Falls “P” 3 Sekunden gedrickt wird, wird eine “Kopie aus RAM zum ROM” ausgefuhrt
und “S” verschwindet vom BOP
Hoéher Die Tasten sind abhangig von der aktuellen Anzeige und dienen zum Erhéhen oder
Erniedrigen von Werten.
n Tiefer
A Die Taste“FN” driicken, um Fehler zuriickzusetzen

9.1.3 Anzeigen und Bedienen mit dem BOP20
Mit dem BOP kann Folgendes ausgefiihrt werden:

e Andern des aktiven Antriebsobjektes
- Taste "FN" und "Pfeil hoch" driicken -> Antriebsobjekt-Nummer oben links blinkt
- Mit den Pfeil-Tasten das gewiinschte Antriebsobjekt anwéhlen
- "P"-Taste driicken
e Parameteranzeige
"P"-Taste druicken
- Mit den Pfeil-Tasten den gewlinschten Parameter anwéhlen
- "FN"-Taste druicken -> "r00000" wird angezeigt
- "P"-Taste drucken -> Wechsel zuriick in die Betriebsanzeige
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Parameteranzeige

Die Parameter werden im BOP20 lber die entsprechenden Identifikationsnummer ausgewahlt (Pxxxxx). Aus
der Betriebsanzeige gelangt man uber die "P"-Taste in die Parameteranzeige. Mit den Pfeil-Tasten kann der
Parameter ausgesucht werden.
Durch nochmaliges Driicken der "P"-Taste wird der Wert des Parameters angezeigt.

Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten "FN" und einer der Pfeil- Tasten kann zwischen den
Antriebsobjekten gewechselt werden.
Durch Drucken der "FN"- Taste in der Parameteranzeige kann zwischen "r00000" und dem zuletzt
angezeigten Parameter gewechselt werden.

B

| VA
&

«—

(4]

=

Betriebsanzeige

Wertanzeige

Antriebsobjekte:

01: Control Unit (CU)
02: Drive

03: Andere Objekte

Parameteranzeige A

P: Einstellparameter

in: indiziert

PIE

(z.B.: P0O013[0])

r: Beobachtungs- I I|

parameter

v

A

Binektor-Parameter I~
bi: Binektoreingang Il
bo: Binektorausgang
ci: Konnektoreingang
co: Konnektorausgang |

v

1) Durch Driicken der FN-Taste in der Parameteranzeige kann zwischen ,r00000“ und dem
zuletzt angezeigten Parameter gewechselt werden.

Abb. 51 Parameteranzeige
Wertanzeige

Anzeige der Anwesenheit
von weiteren Ziffern
rechts/links der sechs
angezeigten Zahlen

Dezimalzahl
z. B. r1084

B,
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L_.a

v

andern der ganzen Zahl

FN

&

Cursor andern einer einzelnen Ziffer

v

FN

urspriinglichen Wert anzeigen

A4

~—

Abb. 52 Wertanzeige

9.1.4 Beispiel: Anderung eines Parameters

Anderung des Parameters von Drive P21507 Hochgeschwindigkeit (2.2.6) von 0 auf 300.

1- Durch Setzen des Antriebs auf 02 bezogen auf den Drive von der aktuellen Anzeige zur
Parameteranzeige wechseln

(d

FIJI IIJLJ

[FE@ 1‘ﬂl llrf
— .

Ny

]
(I

BN
r|_||| I

2- Den zu andernden Parameter des Drives wahlen (z.B.: p21507 — Hochgeschwindigkeit (2.2.6))
indem mit den Pfeiltaste gescrolled wird und diese gedrtickt gehalten oder immer wieder gedriickt

werden

v: &) (P02
_ E -
_rnnn| oo @)) nne
o] — | rC g e HINININ
3- Den Cursor mit “FN” verschieben und den Wert mittels der Pfeiltasten
® | e @
Wertanzeige |—- o XYY Cowe e
NINININ [0 It 11
LN I_H_HI LF L
verandern
4- Den eingegebenen Wert durch zweimaliges Driicken von ,P“ bestétigen: es erscheint die Nummer
des veranderten Parameters.
5- Um mit dem Setzen eines anderen Parameters fortzufahren, “FN” driicken wéahrend die Nr. des
zuletzt geénderten Parameters angezeigt wird und ab Punkt 2 wiederholen.
6- Um die Einstellungen abzuschlieBen, “FN” driicken wahrend die Nr. des zuletzt gednderten

Parameters angezeigt wird und mit “P” bestétigen: Es wird die Ausgangsanzeige angezeigt.

A Nach dem Andern der Parameter von Interesse ist, ist es immer notwendig, um den neuen Werte
auf der Festspeicher der Control Unit zu speichern, um einen Verlust von Daten bei der ersten
Abschaltung (freiwillige oder zufallige) zu verhindern. Sie kdnnen auf 2 Arten vorgehen:

a) Drucken Sie "P" Taste 3 Sekunden lang: der aktuelle Wert im Display blinkt, und wenn es fest wird,
wird der Speichervorgang auf dem ROM-Speicher beendet

b) Nach der Einstellung aller Parameter, wahlen Sie P0971 (wenn aktiviert) und setzen Sie ihn auf 1
(default = 0): Dies die Datentibertragung RAM-ROM und die dauerhafte Speicherung zu aktivieren.
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9.1.5 Anzeige von Stérungen und Warnungen
Anzeige von Stérungen

F: Stérung
Eine Stérung vom
Antriebsobjekt

Mehr als eine Stérung
vom Antriebsobjekt

Abb. 53 Stérungen

Quittierung
aller Fehler

nachste
Stérung

(4]
(V)

Anzeige von Warnungen

A: Warnung

Neue Warnungen oder

Warnungen stehen an und

keine Taste betatigt
seit ca. 20 Sekunden

Warnungen werden
automatisch durchgetaktet

>

Mehr als eine
Warnung vom aktiven
Antrieb und von
einem anderen

| nach 3 Sekunden

Abb. 54 Warnungen

Andere Funktionen oder Informationen tber das BOP20 sind in dem Inbetriebnahme-Handbuch SIEMENS

IH1 zu finden.

9.1.6 Montage

A ACHTUNG

Beschadigung beim Einsetzen des BOP
Die Schnittstelle fur das BOP20 an der CU310-2 kann beim Einsetzen des BOP20 beschadigt werden.
e Achten Sie darauf, das BOP20 gerade in die CU310-2 einzusetzen bzw. herauszuziehen und weder

nach oben noch nach unten zu verkanten.
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Montage

Die Abbildungen zeigen die Montage des Basic Operator Panel BOP20 an eine CU310-2.

|

1. Entfernen Sie die Blindabdeckung, | 2. Driicken Sie die Rastnocken am CU310-2 mit montiertem BOP20.
indem Sie die Rastnocken gleichzeitig | BOP20 gleichzeitig zusammen und

zusammendricken und die schieben Sie das BOP20 gerade in

Abdeckung gerade nach vorn das Gehause der CU310-2, bis es

herausziehen. horbar einrastet.

HINWEIS:

Das BOP20 darf auch wéhrend des Betriebs auf die Control Unit gesteckt oder gezogen werden.

Demontage

1. Dricken Sie die Rastnocken am BOP20 gleichzeitig zusammen.
2. Halten Sie die Rastnocken gedriickt und ziehen Sie das BOP20 gerade nach vorn heraus.
3. Setzen Sie die Blindabdeckung ein.

Anzeige- und Bedienelemente des BOP20

Informationen zu den Anzeige- und Bedienelementen des BOP20 finden Sie im SINAMICS S120
Inbetriebnahme-Handbuch.
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10 PARAMETER

10.1 ANZEIGE DER PARAMETERLISTE

Zur Konfigurierung/ Anderung der Parameter, die den Fahrstuhl steuern, wie folgt vorgehen:

1. Nach Offnen von STARTER, links im Menu auf das +Zeichen neben dem Gerat S120 (Pos.1) klicken
und dann auf das + Zeichen neben Drive_1 (Pos. 2), so dass die gesamte Struktur getffnet wird. Dann
Expertenliste (Pos.3) auswahlen.

2. Wenn oben auf dem zentralen Bildschirm nur ein Blatt mit der Aufschrift Expertenliste (Pos.4)

erscheint, auf die Ikone @ (Pos.5) klicken und die Liste "User S120 Low" 6ffnen, die erlaubt eine
vereinfachte Parameterliste anzusehen (angeraten), die zur Konfigurierung und schnellen
Inbetriebnahme des Umrichters niitzlich ist.

AFaIIs die Files User S120 nicht vorhanden sein sollten, kénnen sie von einem anderen Projekt
kopiert werden (das normalerweise mit dem Dateipfad: S7Proj\Projektname\u7\cdldata, gespeichert
wurde, wobei projektname der Name des vorher gespeicherten Projekts ist), oder sie kénnen der
ursprunglichen Konfiguration entnommen werden, die von Omarlift zusammen mit dem Umrichter
geliefert wurde, oder sie kdnnen bei Omarlift erfragt werden.

STARTER - Prova - g - Expe EC
B Project Edit Targetsystem View Options Window Help _ &>
& || % & & |5=|E Lz Xi| X [y [ e )| =l lé&I}T\%\DIEIE\EM%\%LMI1@\
- Automatic controller setting
| & 8 prova download 171014 B & E Enter search text - ﬂ] e |+ |hexadecimal ~ E
L ) Paste single drive unit Ex Eﬂ@*
@_k[]-'ﬂ fla S120_CU310 2 PN L B -
%1 Automatic Configuration B Parpeter | Di| Parameter text Online value Drive_1 Unit | Modifiableto | Access level | Minimum | Maximum
. % [\ | =][an =llan =lan xan =lan ]| llan =]
> Oveniew 1|2 Drive operating display [42] Switching on inhibited - 1
-3 Communication 2 | @ pall BOP operating display selection, Parameter number 22510 Operation 2 [ BES3E
@ > Topology 3[p6 BOP operating display mode [4] p000S Operation 3
= [ Control_Unit 4| p10 e ¢ parameter fiter [10] Ready Ready to run 1
- Input/output c 5 [@p13[0] > [ Y-defined st 0 Operation 3 [ 65535
L [ Encoder 6 |p15 \4 [ 5/wa object [] C .. [1 [ 999999
= G d Drivel 7[r20 SpeEd setpoint smeothed 0.0 rom F]
) Paste DCC chart 8 [r21 CO: Actual speed smoothed 0.0 rom 2
3 0cca 9[22 Speed actual valuz rpm smoothed 0.0 rpm 3
- 10 |24 Output freguency smoothed 0.0 Hz 3
L - » Cenfigurstion |28 CO: Output vottage smoothed 00 Vrms 2
> Expert list 12 [ 126 C0: DC link voftage smoothed 234 v 2
3 Drive navigator 13|27 CO: Absolute actual current smosthed 0.00 Arms, 2
- Centrol logic 14|28 Wodulation depth smoathed 0.0 % 3
% Setpaint channel 15 [ 128 Current actual value field-generating smoothed 0.00 Arms. 3
% Open looprclosed-loop control 16 [ 30 Current actual value torque-generating smeothed 0.00 Arms. 3
% Functions 77 [131 ‘Actual torque smoothed 0.00 Nm 2
18 |3z CO: Active power actual value smoothed 0.00 KW 2
» MES“?“ and 18 |33 Torque utilization smoothed 0.0 % 3
~%» Commissioning 20135 CO: Motor temperature 200 °C 2
> Communication 21 |36 CO: Power unit overioad 2t 0.0 % 3
» Diagnostics 22 | @ r37[0] CO: Power unit temperatures, Inverter maximum value -16 °c 3
-] Documentation 23|38 Power factor smoothed 1.00 3
-2 SINAMICS LIBRARIES 24 | @ r39[0] Energy display, Energy balance (sum) 2147 Kivh 2
-1 MONITOR 25 [pdd Reset energy consumption display [] Operation g [ A
26 | r41 Energy saved 23922 Kivh z
27 |p45 Display values smoothing tme constant 1.00 ms Operation F] 0 10000
28 | @6 CO/BO: Nissing enable sig 400000031 1
29 | r47 Wotor data identr and speed controller 0] No measu 1
30 | @ r49[0] Wotor data setiencoder data set effective, Wotor Data Set MDS effective 0 2
31 @0 CO/B0: Command Data Set COS effective oH 2
32 @5t CO/BO: Drive Data Set DDS effective oH 2
33| @56 CO/BO: Status word, closed-loop control 3H 3
34 [ 60 CO: Speed setpaint before the setpoint fiter 0.00 rpm 3 =
Project g Drive_t
Device ‘ Operating state
S120_CU310_2_PN_1.Componente_|_O1  Module in cyclic operation
S5120_CU310_2_PN_1.Control_Unit Feady
S120_CU310_2_PM_1.Drive_1 Switching on inhibited - et "OC/OFF2" = "" (0844, p0845)
|
B Alarms | 5 Targetsystem output &§ Diagnostics overview
opens the automatic controller setting for the current module. [Intel (R] 82579LM Gigabit Network Conn | 2 NUM ] 1
=T e —— e — 4

Abb. 55- STARTER Bildschirm Parameterliste

Andernfalls, wenn die Liste "User S120 Low" bereits unter denen im oberen Bereich des zentralen
Bildschirms vorhanden ist (Pos.4), sie auswéahlen.

Die Liste "User S120 HIGH" liefert dagegen Instrumente zur erweiterten Konfiguration und
Inbetriebnahme des Umrichters und ist nur fur fachkundige Nutzer und mit Anleitung durch Omarlift
angeraten.

In der Liste sind die Parameter nach Familien geordnet, auf der Grundlage des Interventionsbereiches und
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fur jeden Parameter steht neben einer Nummernidentifikation auch eine Beschreibung der ausgelbten
Funktion zur Verfugung.

Die grin hervorgehobenen Parameter sind die einzigen durch den Nutzer Verénderbaren.
Die gelb hervorgehobenen Parameter sind eine Anzeige des aktuellen Wertes der angegebenen GroR3e.

Die weilRen Linien identifizieren und trennen die Parameter-Familien.

AKEINE PARAMETER VERANDERN DEREN WIRKUNG MAN NICHT KENNT: Es besteht die
Maoglichkeit von unerwiinschten bzw. schwerwiegenden Auswirkungen auf die Unversehrtheit von Personen
sowie der Anlage.

10.2 INBETRIEBNAHME DES UMRICHTERS
Alle hierunter beschriebenen Tétigkeiten kdnnen alternativ mit der BOP Tastatur oder am PC durchgefihrt
werden.

AACHTUNG: Es ist notwendig vor Durchfuhrung jeglicher Kalibrierung das Selbstlernprogramm
des Umrichters auszufiuhren, um so dessen Verhalten den Eigenschaften der Anlage anzupassen.

Zur korrekten Ausfiihrung des Selbstlernprogramms des Umrichters ist wie folgt vorzugehen:
1. Die Anlage komplett installieren und vorbereiten (elektrische Anschliisse, Rohre, Olfiillung der
Zentraleinheit...)
2. Sich vergewissern, das zu ladende Gewichte zur Verfigung stehen, um den maximalen Betriebsdruck
der Anlage zu erreichen (Pmax)
3. Nur fur Inbetriebnahme durch PC, STARTER hochladen, sich ONLINE durch Klicken der gelben Ikone
mit dem Gerét verbinden
Nur fir Inbetriebnahme durch PC, die Parameterliste User S120 Low 6ffnen
In der Parameterfamilie AUTOTUNING, kontrollieren, dass die Oltemperatur (siehe Parameter r21695
des Drives) innerhalb der Bandbreite von Tmin=20°C und Tmax=30°C ist. Im Fall dass TOI<20°C, einige
Aufwarts- und Abwéartsbewegungszyklen durchfiinren um die Oltemperatur zu erhéhen. Wenn TOI>30°C
ist, das Ol bei stillstehender Anlage erkalten lassen.
6. Durchfuhrung der Selbstlernfunktion mit leerer Anlage (Inbetriebnahme durch PC, User S120 Low,
AUTOTUNING Parameterfamilie):
e Jegliche Last aus der Kabine entfernen
e Den Parameter P21600=1H einstellen und ENTER driicken
e Einen normalen Aufwarts-Abwartszyklus des Fahrstuhls ausfiihren.
o Den Parameter P21600=0H setzen und ENTER driicken
Auf diese Art werden die neuen unbelastet gemessenen Drehmomentwerte, sichtbar bei den
Parametern r21620 und r21621, in den Gebrauchsparametern des Umrichters P21590 und P21595
kopiert und gespeichert.
7. Durchfuhrung der Selbstlernfunktion mit voll belasteter Anlage (Inbetriebnahme durch PC, User S120
Low, AUTOTUNING Parameterfamilie):
o Die Kabine mit den Gewichten belasten, um Pmax zu erreichen
e Den Parameter P21601=1H einstellen und ENTER drtcken
e Einen normalen Aufwarts - Abwartszyklus des Fahrstuhls ausfiihren
o Den Parameter P21601=0H setzen und ENTER driicken
Auf diese Art werden die neuen bei voller Belastung gemessenen Drehmomentwerte bei den
Parametern r21622 und r21623 angezeigt und in den Gebrauchsparametern des Umrichters P21591
und P21596 kopiert und gespeichert.

o s

AACHTUNG: Wenn TOI auRerhalb der Bandbreite Tmin / Tmax liegt, werden die Autotuning-Werte nicht
aufgenommen und die Drehmomentwerte kdnnten auf 0 gesetzt resultieren!

&ACHTUNG: Wenn der Parameter bei Testende nicht auf OH gesetzt wird, bleibt das System im
Selbstlernmodus und die Anlage wird nicht korrekt funktionieren.

AACHTUNG: Wenn wahrend des Verfahrens der Strom wegbleibt, bleiben die Drehmomente auf 0
gesetzt. Das Autotuning-Verfahren wiederholen nachdem die Spannung wieder hergestellt wurde.
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AACHTUNG: Wird die Kalibrierung unter anderen Bedingungen als leer/ volle Belastung durchgefihrt,
konnten die gemessenen Drehmomente nicht den korrekten Betrieb der Anlage unter allen Bedingungen
gewabhrleisten.

An diesem Punkt ist die Anlage bereit zum Betrieb und zur Konfigurierung.

Eventuelle Feineinstellungen kénnen erfolgen, indem direkt auf die Parameter des Drives zugegriffen wird,
die in der "User S120" zuganglich sind, so wie in Abschnitt 10.4 im Einzelnen erklart.

AACHTUNG: Nur im Falle des Umrichters oder des Motor Wechsel, es ist notwendig vor
Durchfihrung jeglicher Kalibrierung, das Selbstlernprogramm des Motor auszufihren.
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10.3 PARAMETERLISTE

Die Parameter der Liste “User S120 Low” und deren Standard-Werte sind wie folgt:

A Nach dem Andern der Parameter von Interesse ist, ist es immer notwendig, um den neuen Werte
auf der Festspeicher der Control Unit zu speichern (Kopieren von RAM nach ROM), um einen Verlust
von Daten bei der ersten Abschaltung (freiwillige oder zufallige) zu verhindern. Mit STARTER-

- . @
Software missen Sie ONLINE schalten, dricken Sie die Drucktaste Kopieren von RAM nach ROM ;|.
Alternativ finden Sie im Kapitel 9 fur das Setup von BOP beschriebenen Verfahren.

Tabelle 21 — Parameter Verzeichnis

ID Description Valore Unfté
Value Unit
SETTING UPWARDS DIRECTION - CONFIGURAZIONE SALITA
p21502 PreStart Speed (2.2.2) 0.040 %
p21503 PreStart Time (2.2.3) 800.000 ms
p21507 High Speed (2.2.6) 0.750 %
p21512 Low Speed (2.2.7) 0.095 %
p21513 Final Dec Time (2.2.14) 4.500.000 ms
p21514 Inspection Speed UP (2.2.9) 0.300 %
p21515 Releveling speed UP (2.2.8) 0.120 %
SETTING DOWNWARDS DIRECTION - CONFIGURAZIONE DISCESA
p22011 PreStart Speed value 2 (2.3.2.2) -0.002 %
p22017 PreStart Time value 2 (2.3.3.2) 100.000 ms
p22023 PreStart Delay Additional value 2 (2.3.3D.2) 500.000 ms
p21537 High Speed (2.3.6) -0.750 %
p21542 Low Speed (2.3.7) -0.090 %
p22081 Final Dec Time value 2 (2.3.14.2) 800.000 ms
p21544 Inspection Speed DOWN (2.3.9) -0.300 %
p21545 Releveling speed DOWN (2.3.8) -0.020 %
p21630 Plus Speed while EDV closing 0.080 %
RUPTURE VALVE TEST- TEST VALVOLA PARACADUTE
p21523 Parachute function (2.13.1) OH
p21524 Overspeed Factor 1.500
p21525 Ramp-up time (ms) (2.13.3) 2.000.000 ms
p21526 Ramp-down time (ms) (2.13.5) 1.500.000 ms
p21527 Max. Time Parachute (ms) 15.000.000 ms
p21529 Parachute Max.Speed TimeOut (2.13.4) 4.000.000 ms
p21541 PreStart Smooth 400.000 ms
p21546 Emergency Speed Up (2.6.1) 0.200 %
p21547 Emergency Speed Down (2.6.2) -0.150 %
p21650 Emergency Ramp Adaption 1.000
SHORT FLOOR - PIANO CORTO
p21530 Short Floor activate 0
p21548 Short Floor Speed Up (2.14.2) 0.160 %
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p21549 Short Floor Speed Down (2.14.3) -0.110 %
p21651 Short Floor Ramp Factor 1.000
COMPENSATIONS - COMPENSAZIONI

p21570 Switch tipologia olio OH

p21571 P.X1 0.900

p21572 P.X2 0.800

p21573 P.X3 0.200

p21574 P.X4 0.300

p21575 P.X5 0.250

p21576 P.X6 0.200

p21577 P.X7 1.000

p21578 P.X8 1.600

p21579 P.X9 1.000

p21580 P.X10 0.200

p21581 P.X11 2.900

p21582 P.X12 1.000

AUTOTUNING - AUTO REGOLAZIONE

p21600 Torque Measure without load OH

p21601 Torque Measure with full load OH

TORQUE VALUES - VALORI COPPIA

p21590 Ascending Torque Min Value 29.731 Nm
p21591 Ascending Torque Max Value 51.892 Nm
p21592 Ascending Comp Value 0.030 %
p21595 Descending Torque Min Value -8.194 Nm
p21596 Descending Torque Max Value 9.558 Nm
p21597 Descending Comp Value 0.035 %
ENCODER - ENCODER

p22502 Azzeramento 7789511

p22503 Sviluppo puleggia 3354

p22504 moltiplica x mill/micron 1

p22506 imp encoder 4096

p22509 OFFSET di posizione al TERRA 1880

AHINWEIS: (*) Samtliche Geschwindigkeiten werden ausgedrickt in % Umdrehungen, in Bezug auf die
Bemessungsgeschwindigkeit des Motors (im Allgemeinen 3000 Umdrehungen /min)

10.4 KONFIGURATION PARAMETER
Fur beide Fahrtrichtungen ist es notwendig einige Werte an die eigene Anlage anzupassen:

. Den gewiinschten Hochgeschwindigkeitswert P21507 (2.2.6) (P21537 (2.3.6) fur die
Abwartsbewegung) einstellen.
. Den gewtlnschten Wert fir niedrige Geschwindigkeit P21512 (2.2.7) (P21542 (2.3.7) fur die
Abwartsbewegung) einstellen.
. Den gewiinschten Wert fur die Prifgeschwindigkeit P21514 (2.2.9) (P21544 (2.3.9) fur die
Abwartsbewegung) einstellen.
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A Nach dem Andern der Parameter von Interesse ist, ist es immer notwendig, um den neuen Werte
auf der Festspeicher der Control Unit zu speichern (Kopieren von RAM nach ROM), um einen Verlust
von Daten bei der ersten Abschaltung (freiwillige oder zufallige) zu verhindern.Mit STARTER-Software

. L . -] .
missen Sie ONLINE schalten, driicken Sie die Drucktaste Kopieren von RAM nach ROM _;I Alternativ
finden Sie im Kapitel 9 fur das Setup von BOP beschriebenen Verfahren.

10.4.1 STEIGEN

A Nach dem Andern der Parameter von Interesse ist, ist es immer notwendig, um den neuen Werte
auf der Festspeicher der Control Unit zu speichern (Kopieren von RAM nach ROM), um einen Verlust
von Daten bei der ersten Abschaltung (freiwillige oder zufallige) zu verhindern.Mit STARTER-Software

. o . -] .
mussen Sie ONLINE schalten, driicken Sie die Drucktaste Kopieren von RAM nach ROM _ZI Alternativ
finden Sie im Kapitel 9 fir das Setup von BOP beschriebenen Verfahren.

226
L RE-LEVELLING /
225 NACHNIVELLIERUNG
224
293 227 2214 ™ 9os
} 222 {
222 L
* 2210 |

X121.1| UPWARD/ T r 1
(D) | AUPWAERSTGANG — 0 00

X121.2| HIGH SPEED. OR INSPECTION /
(DIy HOCH/PRUEFGESCHWINDIGKEIT

X1213
(D1) ENABLE

X121.10MOTOR CONTACTOR+VALVE SPEED UP /
(DO)  |SCHUETZ MOTORVENTIL+STEIGUNGSGESCHW
X121.7

(DY EMERGENCY / NOTFALL

Abb. 56 Steigungsdiagramm DI=INPUT DO=0OUTPUT

Steuerungssequenz Aufwartsgang :

1. Eingabe des Steuerungsbefehls AUFWARTS: Wurden die Schiitze geschlossen, muss das
Kommando am Eingang ENABLE vorliegen: Auf diese Weise wird der Motorstart zugelassen.
Wird der Geschwindigkeitslevel HOCH oder PRUFUNG zugelassen, bringt sich der Motor auf
die Geschwindigkeit “hoch® bzw. ,Prifung” (P21507 (2.2.6) bzw. P21514 (2.2.9)). Wird keine
bestimmte Geschwindigkeit vorgegeben, (z.B. wahrend der Nachnivellierung am Stockwerk)
funktioniert der Motor mit Nachnivellierungs-Geschwindigkeit (P21515 (2.2.8)).

2. Waéhrend der normalen Fahrt muss, wenn man am Entschleunigungs-kommando angekommen
ist, das Signal HOCHGESCHWINDIGKEIT entfernt werden: auf diese Weise geht der Umrichter
automatisch auf ,niedrige” Geschwindigkeit (P21512 (2.2.7))

3. Am Stockwerk angekommen, ist das Kommando AUFWARTS zu 6ffnen, der Umrichter lasst den
Motor bis zum Anhalten verlangsamen, indem er die Schitzensteuerung entfallen lasst. Als
Konsequenz darauf wird der Zulassungsbefehl ENABLE entfernt.

e Regulierung des AUFWARTS-ANFAHRENS

A Es ist sich darauf zu begrenzen nur die in der Liste User S120_Low sichtbaren Parameter nach
eigenen Vorzlgen einzustellen. Einige angegebene Parameter kénnten nur in der Liste User
S120 High verfugbar sein.

Fur einen guten, ganz vom Umrichter gesteuerten Start, sollte das Hydraulikventil auf
maximale Offnung gestellt werden wie um, ohne Umrichter, einen sofortigen schnellen Start
zu erhalten.
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Um ein sanftes Anfahren ohne Rucken zu erreichen, ist es notwendig, dass die Kabine sich kurz vor
dem Beschleunigungsbeginn bewegt. Dies wird durch eine geeignete Regulierung der Parameter
P21502 (2.2.2), P21503 (2.2.3) erreicht. Die darauffolgende Beschleunigungsphase wurde bereits im
Werk eingestellt. Es ist evtl. mdglich mit den in der Liste User S120 High sichtbaren Parametern
P21504 (2.2.4) und P21505 (2.2.10) eine andere Regulierung vorzunehmen.

PARAMETER DIE KABINE FAHRT | DIE KABINE FAHRT | DIE KABINE BESCHLEUNIGT
MIT EINEM RUCKEN | VERPSPATET AN ZU SCHNELL
AN
P21502 (2.2.2) ? 1 =
P21503 (2.2.3) ? 1 =
P21504 (2.2.4) = = 1
P21505 (2.2.10) 1 = 1

Zeichenerklarung: 1 Den Parameterwert erh6hen
| den Parameterwert heruntersetzen
= der Parameter ist irrelevant

Regulierung des AUFWARTS-ANHALTENS

A Es ist sich darauf zu begrenzen nur die in der Liste User S120_Low sichtbaren Parameter nach
eigenen Vorzigen einzustellen. Einige angegebene Parameter koénnten nur in der Liste User
S120_High verfuigbar sein.

Die Entschleunigungsphase beginnt wenn das Kommando HOCHGESCHWINDIGKEIT entfernt wird
und das Kommando AUFWARTS bestehen bleibt, im Stockwerk angekommen wird das Kommando
Aufwérts entfernt und der Motor automatisch auf Nullgeschwindigkeit gebracht.

Um die gewilnschte Halt-Prazision zu erlangen, sind die Parameter P21512 (2.2.7) (niedrige
Geschwindigkeit) und P21513 (2.2.14) (Finale Verzdgerung) einzustellen.

PARAMETER | ZU LANGE DAUER EINTREFFEN IM STRECKE MIT STRECKE MIT
DER NIEDRIG- STOCKWERK NIEDRIG- NIEDRIG-
GESCHWINDIGKEIT | OHNE NIEDRIG- | GESCHWINDIGKEIT | GESCHWINDIGKEIT
BIS ZUM GESCHWINDIGKEIT | VORHANDEN ABER | VORHANDEN ABER
STOCKWERK STOCKWERK WIRD | KABINE HALT VOR
UBERFAHREN DEM STOCKWERK
P21508 (2.2.5) 1 | =
P21512 (2.2.7) = = ! 1
P21513 (2.2.14) = = | 1

Die Prazision des Halts diirfte nicht zu stark von der Ladung in der Kabine und der Oltemperatur
beeinflusst werden, da eigens dazu bestimmte automatische Kompensationen vorgesehen sind.
Falls die Ankunftssituation im Stockwerk bei verénderter Belastung oder Oltemperatur nicht
zufriedenstellend sein sollte, ist folgendes zu tun:

- Den Anhalt bei kaltem Ol und leerer Kabine mittels der Parameter P21512 (2.2.7) und P21513
(2.2.14) regulieren.

- Den Test mit der gleichen Temperatur aber bei voller Belastung durchfiihren und evtl. zur
Erreichung der korrekten Ankunfts-Prazision diesmal auf den Parameter PX8 einwirken (NICHT
die Parameter P21512 (2.2.7) und P21513 (2.2.14) VERANDERN!)

- Mehrere Fahrten durchfiihren, um das Ol zu erwarmen; bei warmen Ol die Halt-Prazision
kontrollieren. Wenn die Kabine vor dem Stockwerk anhalt, den Parameter PX2 verandern
bis die gewiinschte Prazision erreicht ist.

- Am Ende ist bei kaltem Ol und leerer Kabine zu kontrollieren, ob die Anhalt-Prézision die gleiche
geblieben ist, die mit den anfénglichen Tests erreicht worden war, andernfalls ist das Verfahren
zu wiederholen.
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10.4.2 SINKEN

A Nach dem Andern der Parameter von Interesse ist, ist es immer notwendig, um den neuen Werte
auf der Festspeicher der Control Unit zu speichern (Kopieren von RAM nach ROM), um einen Verlust
von Daten bei der ersten Abschaltung (freiwillige oder zufallige) zu verhindern.

Mit STARTER-Software miissen Sie ONLINE schalten, driicken Sie die Drucktaste Kopieren von RAM nach

ROM ._;I Alternativ finden Sie im Kapitel 9 fur das Setup von BOP beschriebenen Verfahren.

2322

2322,
238 23142 238.
l 23.10.2. 237 l
‘('/ L [ 1
2332 1 ‘ L‘i

RE-LEVELLING /
NACHNIVELLIERUNG

X121.4| DOWNWARD f

@) | aswaenstoanc —

%1212 | HIGH SPEED. OR INSPECTIOM {

(D) HOCH! PRUEFGESCHWINDIGKE!

Eﬂf?'s EMABLE

X121.10] RELAY CONTACTOR MOTOR/
(DOy RELAIS MOTORSCHUETZE

X121.11 DOWN VALVE S
(DQ) VENTILSTEUERUNG ABWAERTS
T
(D1 EMERGENCY / EMERGENZA

Abb. 57 Sinkdiagramm  DI=INPUT DO=0OUTPUT

e Regulierung des ABWARTS-ABFAHRENS

A Es ist sich darauf zu begrenzen nur die in der Liste User S120_Low sichtbaren Parameter nach
eigenen Vorzigen einzustellen. Einige angegebene Parameter kénnten nur in der Liste User
S120_High verfuigbar sein.

Um ein sanftes Abfahren, ohne Rucken zu erreichen ist es notwendig, dass die Kabine sich kurz vor
dem Beschleunigungsbeginn bewegt. Dies wird durch die folgenden Parameter erreicht:

PARAMETER DIE KABINE BEWEGT DIE KABINE DIE KABINE
SICH ZUNACHST STARTET BESCHLEINIGT ZU
AUFWARSTS DANN RUCKELND SCHNELL
ABWARTS ABWARTS

P22011 (2.3.2.2)

N —

J
P22017 (2.3.3.2) |
P22029 (2.3.4.2) =

—> | Il

P22041 (2.3.10.2) = =

Zeichenerklarung: 1 den Parameterwert erhohen
| den Parameterwert heruntersetzen
= der Parameter ist irrelevant

e Regulierung des ABWARTS —~ANHALTENS

A Es ist sich darauf zu begrenzen nur die in der Liste User S120_Low sichtbaren Parameter nach
eigenen Vorzugen einzustellen

Um einen prazisen und sanften Stopp mit minimalen Variationen zwischen leer und beladen zu
erreichen, missen einige Parameter eingestellt werden:
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PARAMETER ANKUNFT IM STRECKE | HALT NACH | HALT VOR | APRUPT | HALT MIT
STOCKWERK MIT DEM DEM ER HALT | AUWARTS
NOCH IN NIEDRIGER | STOCK- STOCK- STOSS
VERLANGS- GESCHWIN | WERK WERK
AMUNG (NICHT | DIG-KEIT
IN KONSTANTER | DAUERT ZU
GESCHWINDIG- | LANGE
KEIT)

P22035 (2.3.5.2) || 1 = = = =

P21542 (2.3.7) = ! 1 = =

LA

| IMMER NUR EINEN PARAMETER ZUR ZEIT VERANDERN.

10.4.3

104.4

10.4.5

NACHNIVELLIERUNG

Regulieren der NACHNIVELLIERUNG

Prifen Sie die Nachnivellierung bei leerer Kabine, indem sie den Aufzug mit dem Not-
Abwartsschalter nach unterhalb des Stockwerks und mit der Handpumpe nach oberhalb versetzen.
Ist die Wiederherstellung der Stockwerk-Position nicht zufriedenstellend, den Parameter P21515
(2.2.8) regulieren bis der gewiinschte Anhalt erreicht ist.

Die Nachnivellierung kann bei voller Belastung durch Einwirkung auf den Parameter PX9 verandert
werden

Die Nachnivellierung kann bei Olhéchsttemperatur durch Einwirkung auf den Parameter PX3
verandert werden

NOTFALL

Parameter flir den NOT-Betrieb (Eingang X121.7))

Der Umrichter SIEMENS ermdglicht durch die Installierung eines USV Triphase 400 V Aggregats
(nicht mitgeliefert), die eigens der Notstromversorgung gewidmete Steuerung, dessen Installierung
und Bemessung Aufgabe des Kunden ist.

Der Betrieb mittels USV Aggregat garantiert eine begrenzte Anzahl von Fahrten, sowohl Auf- als
auch Abwarts, abhéngig von seiner Bemessung.

Der NOT-Betrieb wird Uber den Eingang X121.7 gesteuert.

Es ist moglich die Bewegungsgeschwindigkeit in Aufwérts- oder Abwartsrichtung Uber folgende
Parameter zu regulieren:

P21546 (2.6.1) Notfallgeschwindigkeit Aufwarts

P21547 (2.6.2) Notfallgeschwindigkeit Abwarts

ALLGEMEINE HINWEISE

Allgemeine Regeln fir eine korrekte Einstellung

- Ist bei Hochgeschwindigkeit die Geschwindigkeit der Kabine nicht konstant, sind die Motordaten
zu kontrollieren. Die Motordaten mussen mit den “reellen” Daten Ubereinstimmen. Es ist
auBerdem zu prufen, dass die mechanischen Teile (Kabine, Kolben) entlang der Fahrt
gleichbleibender Reibung unterliegen.

- Um ein Anhalten mit gleichbleibender Prazision zu erreichen, ist es notwendig, dass die Kabine
eine kurze Strecke (5+10cm) bei konstanter niedriger Geschwindigkeit zuriicklegt (die
Parameter wie in der Tabelle angegeben einstellen).

- Die Niedriggeschwindigkeit auf den gewiinschten Wert einstellen, unter Beriicksichtigung dass
ein sehr niedriger Wert die Zeit zum Erreichen des Stockwerkes erhoht.

- Die switching Frequenz nicht auf zu hohe Werte regulieren, da sich ansonsten Motor und
Umrichter unnétig Giberhitzen.
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10.5 TEST ABFANGVENTIL
Der Test des Sicherheits-Abfangventils ist ein Test, der die Prufung der Funktionsbereitschaft der
Sicherheitsvorrichtung vorsieht, die normalerweise am Zylinder oder in dessen Néahe installiert ist und die in
der Lage sein muss, den Fahrstuhl im Fall das seine Geschwindigkeit um 30 % die
Bemessungsgeschwindigkeit des Aufzugs Ubersteigt, anzuhalten.
Der von Omarlift gelieferte Umrichter SIEMENS sieht eine eigens dafir gedachte Funktion vor, die nur
genutzt wird, um die Eingriffsgeschwindigkeit des Abfangventils zu erreichen und dessen Funktionsfahigkeit
Zu testen.
Im Fall, dass ein Funktionstest ausgefiihrt werden soll, ist wie folgt zu verfahren:
e Die Anlage zur Durchfihrung des Tests sichern (die Fahrtstrecke freimachen, die
Funktionstiichtigkeit aller Kontroll- und Steuervorrichtungen des Fahrstuhls prifen usw.)
¢ Den Fahrstuhl bis Nennlast beladen und ihn zum hdchsten Stockwerk fahren
e Die Testfunktion aktivieren, durch Setzen des Parameters P 21523 Testfunktion Abfangventil
(P2.13.1) auf den Wert 1H
e Die Fahrt vom héchsten bis zum niedrigsten Stockwerk durchfiihren
¢ Die Kabinengeschwindigkeit wird steigen bis die Bemessungsgeschwindigkeit Uberschritten ist
e Bei Uberschreiten der Nenngeschwindigkeit um 30% wird das Sicherheitsventil eingreifen und den
Stopp der Kabine verursachen

A Wenn nach einigen mit hoherer als Bemessungsgeschwindigkeit zuriickgelegten Metern das
Ventil nicht eingreifen sollte, ist der Fahrstuhl manuell mit dem Nothalt-Befehl anzuhalten, ohne auf
das Eingreifen anderer Sicherheitsvorrichtungen zu warten.

ADie Funktion Test Abfangventil deaktiviert sich automatisch nach jedem Test (OH); um einen erneuten
Test nach Regulierung des Ventils auszufiihren ist dieses zu reaktivieren.

AFUr eine evtl. Regulierung des Abfangventils ist das entsprechende Herstellerhandbuch zu Rate zu
ziehen.

10.6 ERARBEITUNG VON DATENREIHEN UND BETRIEBSGRAFIKEN AM PC

Mit dem Programm STARTER ist es mdglich Datenreihen hinsichtlich der, fir den Betrieb des Fahrstuhls
wichtigen, Parameter anzuzeigen und zu speichern.

Sollen Daten des Umrichterbetriebs (Grafiken) aufgenommen werden, ist wie folgt zu verfahren:
o Auf die Ikone

in der Menltleiste, oder auf das Zeichen “+” neben Drive klicken und dann auf das Zeichen "+
neben Inbetriebnahme und danach auf Apparat-Datenreihen.

. Im oberen
Menu, auf dem Bildschirm der sich o6ffnet, den Punkt Messungen wahlen, der die Liste der
erworbenen und zur Anzeige verfiigbaren Messungen enthalt.

. Im oberen Menu
auf dem Bildschirm den Punkt Zeitdiagram anklicken und es ist moglich die Grafik der gewéhlten
oder der in Erarbeitung befindlichen Messung in Echtzeit zu betrachten, so wie in der Abbildung als
Beispiel gezeigt.
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0 STARTER - 105A 8%c8 514 - 5120
8 Progetto Trace Modifica Sistema di

_1 - Trace app

one Visualiza ~Strum

Finestra Guida

g R T 8 e T . o e g Y T e Y 1T o T e T T
S 05 e 0 s ce 1 porametizzaione val =) [s120 custo 2 e 1_~] 2 =]
) Inserisci azionamento singolo | || Gen. funzioni nonattivo  [$120 cu310 2 PN 1 -l and| MI|M>|a]

= @ $120.CU310.2 PN_1

=

Generstare di unzioni  Misure | Disgrammy

orsle | Diagramma FFT | Disgremme Bode |
#1 Configurazione automatica

3 Drive Navigator
> Logica di controllo Tol =
@- % Canale del valore di riferin I

= Componente_I_O1 r4055[0]
| e Tracce di bit

* Pencsminion | R i o T T T T Units [ Cotors]
@ % Comunicazione =i N [ Wisura(1) 22 0% 17,0727 [test 22 settembre 2014 trc]
®- ¥ Topologia = 2] to regol sura(2) 22.09.14 172024 [test 22 sattembre 2014 trc]
@ M Control_Unit o] I ->42 rampa ) 220914 17.22.41 [test 22 settembre 2014 trc]
OO res I | P=227=4323250/ 2320 Mi 09 14 18 19 34 test 22 settembre 2014 1
-8 Companerdi YO = vl s P=22/25 T=25 aulo regolazione Misura(2) 23,09, 14 112225
-2 Encoder =1 O Drve_1.21700
2 @ Drive.l al |52 Control_Unit 722
#) Inserisci schema DCC i=] |53 Diive_1168[0]
+ »occa 15 Dowve_1180(0)
> Configurazione Hes X
> Lista esperti His

4 Controllo/regolazione
5% Funzioni
% » Messaggi e sorveglianze
- P Messa in servizio

> Comunicazione
% Diagnostica
21 Documentazione
% 2 LIBRERIE SINAMICS
@ =] OSSERVAZIONE

Progetto 8 Convol Uni | f§ Onve_1 @ Trace sppsrecchio

o121 2PN LDrive 1 - Lista espert]
s s $120.CU310_2 PN_1.Drive.1 - Lista esperti]

W Ao | (8 Trace | [ Output

stema di destnazions ] Informazioni su Trace [%F Panoramica disgnostica |

Intel(R) 82579LM Gigabit Network ( Modalita online NUM

Abb. 58 — Messungen und Diagramme

Die Registrierung neuer Datenreihen kann nur erfolgen wenn man ONLINE ist:

. Das
Dreieckssymbol ‘® “ anklicken, um eine Registrierung zu beginnen;

. Das
quadratische Symbol “@” anklicken, um die Registrierung zu beenden. Die erworbenen und
verfigbaren Grafiken kénnen durch Klicken auf Messungen aufgerufen werden.

AACHTUNG: Zur Aufnahme der Datenreihen missen die Eingadnge konfiguriert werden. Zu diesem Zweck
kénnen die bereits friiher aufgenommenen Kurven aufgerufen werden, oder die Konfiguration aus der
urspringlichen Konfiguration, die von Omarlift mit dem Umrichter gestellt wurde, Gbernommen werden oder
man kann sie bei Omarlift erfragen.

Um einer Datenreihe einen Namen zu geben:

Im oberen Menu
auf dem Bildschirm den Punkt Messungen anwahlen.

o Auf die
Messung klicken, deren Namen man andern will und den neuen Namen eingeben. Normalerweise ist
der automatisch vergebene Standardname des Typs “Messung(Progr.Nummer)+Datum+Uhrzeit”

Um die Grafiken zu speichern:

. Sich im Inneren
des Bildschirms Messungen positionieren,

. Auf die Ikone
mit dem Symbol File speichern klicken,

. Dem zu
speichernden File einen Namen geben

. Im sich
offnenden Bildschirm alle Felder, die sich auf die betroffene Messung beziehen mit einem Hakchen
versehen (z.B.: Messung (1) im Beispiel),

]

Um gleichzeitig
alle Messungen zu wahlen, kann man auf das Hakchen in der Uberschrift der Messungsliste klicken

AWerden nicht alle zur betroffenen Messung gehorigen Felder gekennzeichnet, erhdlt man keine
Speicherung der Kurven, die zu einer darauffolgenden Anzeige niitzen wiirde (z.B.: Reihe P=22 T=23 im
Beispiel), da die nicht abgehakten Daten fehlen und dies die Datenreihe unlesbar machen wurde.
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r
Salva . »

Selezionare tutte le misure o le curve che devono essere salvate nel file.

Misura - Segnale

Commento 23

EF Misura(1) 22.09.14 17:07:27 [test 22 settembre 2014 trc]*

Drive_1.121700

Drive_1.r21700: Speed setpoint val

Control_Unit.r722

Control_Unit.r722: CU Ingressi digit |

~Drive_1.168[0]

Drive_1.r68[0]: Valore attuale di cor|

Drive_1.r80[0]

Drive_1.r80[0]: Valore attuale della |

- Control_Unit.r747

Drive_1.r22510

Control_Unit.r747: CU Uscite digita
Drive_1.r22510: quota pulita I

- Control_Unit.r755[0]

Control_Unit.r755[0]: CU Ingresso |

Components_|_O1.14055[0]

Components_|_O1.14055[0]: TM31

Tracce di bit

Tracce di bit

1l

O

P=22 T=23 auto regolazione Misura(2) 22.09.14 17:20:24 [test 22 settembre 2014 trc]*

Drive_1.r21700

Drive_1.r21700: Speed setpoint val

- Control_Unit.r722

Control_Unit.r722: CU Ingressi digit|

Drive_1.r68[0]

Drive_1.r68[0]: Valore attuale di cor|

- Drive_1.r80[0]

Drive_1.r80[0]: Valore attuale della |

Control_Unit.r747

Control_Unit.r747: CU Uscite digita

Drive_1.r22510

Drive_1.r22510: quota pulita

Control_Unit.1755[0]

Control_Unit.r755(0]: CU Ingresso_|

Componente_|_01.r4055[0]

Componente_|_01.r4055[0]: TM31 |

- Tracce di bit

Tracce di bit

o}

P=22 T=23->42 rampa Misura(2) 22.09.14 17:22:41 [test 22 settembre 2014 trc]*

- Drive_1.r21700

Drive_1.r21700: Speed setpoint val

- Control_Unit.r722

Control_Unit.r722: CU Ingressi digit

- Drive_1.r68[0]

Drive_1.r68[0]: Valore attuale di cor|

o oo 8 8 8 8 3 ) S 63 (63 59

Drive_1.180[0]

Drive_1.r80[0]: Valore attuale della | _

Cantenl |nit r7A7

Legenda
La misura/curva non viene salvata
v La misura/curva viene salvata

La misura viene memarizzata parzialmente

Annulla

o]

Coantral 1init r7A7- C11 | lerita dinita

Guida

Abb. 59- Speicherung der Datenreihen

Um ein bereits gespeichertes Grafikfile zu 6ffnen:

¢ Im Inneren des Menus Messungen auf die Ikone mit dem Symbol File 6ffnen klicken,
o Den gewunschten Pfad wéahlen (im Allgemeinen werden die Datenfiles des Formates
projektname\u7\cdidata gespeichert,

wobei

Umrichterprogramm auf dem PC gespeichert worden ist)
Alle Messungen vollstandig abhaken, die man laden will.

projektname

Die Datenreihen der gewéahlten Messung werden sichtbar, wenn man auf das Fenster Zeitdiagramm
klickt.

AZU einer besseren Analyse der Grafikdaten sind im Arbeitsbereich der Grafik einige nutzliche Funktionen
verflugbar:

ZOOM indem man den interessierten Bereich kennzeichnet, oder mittels der seitlichen und unteren
Bildlaufleiste,

Messinstrumente der Punktwerte. Man wahlt die Farbe der entsprechenden Kurve in der
Zeichenerklarung oben rechts, klickt mit der rechten Maustaste den Arbeitsbereich, dann wahit man
Messungscursor. Die erscheinenden Messlinien sind beweglich und kénnen mit der linken Maustaste
auf den Punkt von Interesse gesetzt werden. Die entsprechenden Werte werden in den Feldern am
Ful der Grafik angezeigt.

Ein Beispiel der mit STARTER erreichbaren Grafik nach Aufnahme einer gewissen Anzahl von Signalreihen
(Geschwindigkeit, Strom, Drehmoment, Temperatur, etc.), wird in der folgenden Abbildung gezeigt:
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Trace 1 Parametnizzazione valida  +| [$120_CU310_2 PN ~| HJJ
Gen. funzioni non attivo [st20_cumoaen =] mere la pricrita di comandol | Ill| M| > |m |

Trece | Generatore difunzioni | Miswe  Diagramma temparale | Diagramma FFT | Diagiamma Bode |

Messlinie #2

Commento unita [ (1) Y(12) deltay | Colore
Gemessen 730, Speed seponivane - Gies [ovee [0805  [me +
550) __O1 r40SS[0} TM31 Ingressi analogici, valore attuale in percentuale, Al 0 (X521,1/X521.2. S5.0) % 10458 [s0572 | 40114 v
Wer‘[e Drive_1.r62{0). Valore di riferimento del numero di gin, Non kvellato grémin | S49.655 | 2364.066 | 1614411 | wemmm v
Drive_1.r80[0] Valore attuale defla coppia, Non lvellsto Nen 69838 117 552 47.714 —
Control_Unit.r722: CU digtal inputs status E I= B E v
Control_Unit.r747: CU Uscie digitali, stato - - - v
Control_Unit r755[0] CU Ingresso analogico, valore afiuale in percentuaie, AlD (X131.7, 8) (17206 [17.282 -0015 —
Drive_1.r22510; quota pulks - 161,000 |2790.000 |2729.000 [ v
Bt tracks = = : = —
itput sictema di destinazione | [ Compila / verifica output | 5 Output canca nel PG | 5] Informazoni su Trace | %5 Panoramica dagnostica |
TCP/IP(Auto) -> Broadcom NetXtren Modalita online NUM

Abb. 60- Beispiel Grafikreihen
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11 BESTEHENDE FEHLER

Die Umrichter SIEMENS geben FEHLER-Meldungen des Typs A oder F ab.

Die Fehler werden identifiziert mit dem Buchstaben des Typs (A/F), gefolgt von einem 5ziffrigem Code, der
ermd@glicht die Grunde, die ihn verursacht haben und die entsprechenden Losungsmaoglichkeiten, zu finden.
Die Fehler werden sowohl auf dem Bedienerpult BOP, als auch in einem entsprechenden Fenster in
STARTER angezeigt, indem man auf das Lesezeichen Alarme unten links klickt (siehe Abbildung).

A Das Lesezeichen Alarme und die entsprechenden Mitteilungen sind nur im ONLINE Modus verfligbar.

Eine Beschreibung des Fehlers, der méglichen Ursachen und Losungen steht zur Verfiigung, wenn man
2mal auf den entsprechenden Code klickt; auf diese Weise 6ffnet sich automatisch die Anleitung (sofern
vorhanden).

Die Liste aller mdglichen Fehler und entsprechenden Standardlésungen ist im Handbuch SIEMENS S 120,
“LH1 Listen-Handbuch” enthalten, auf das verwiesen wird.

Um die Fehler riickzusetzen, ist der Fehler auszuwahlen und dann die Taste Bestéatigen zu klicken, oder
die Tastatur BOP zu benutzen (siehe dort).

Einige Fehler kdnnen automatisch vom Steuerpult aus verarbeitet und riickgesetzt werden, durch Nutzung
des Inputanschlusses X131.2 (vgl. Anschluss-Schema Abschnitt 7.4 ).

[ STARTER - 1054 sreene O STI0IAT S ve ) - Usta espert
[ Progefto Modifica _Sistema di destinazione Visualizza  Strumenti _Finestra _Guida

%) S| % |%(@ || Xl | e el " Uy EEE (RS L oo

=B skt 0 s ! |Gln|@)| | [mmssionetesoanc <] M| | 7|8 o [esacecmaie <] @ |

Listo espert UserS120_Lowed! | |

@ Parame... ‘ Set | Testo parametro
Zimw Tl
36 | SHORT FLOOR - PANO CORTO

57 (2130 Shor P acivite g I
38 | 21548 Short Floor Speed Up (2.14.2) $.160

‘Short Floor Speed Down (2.143) JEXID

| Snort Fioor Ramp Factor [1500

SATIONS - COMPENSAZONI
Temp Comp Valie
Oi Temperature
Swich tiokoga ok
X1

23

[Valore onine Drive 1 | Unita_| Modificab. in | Livaccesso | Mimmo | Massimo | ~
[Tt ][ Tum =] Tutt =Tt R T |

i:i

| 34028 |3.40202%
34028, | 340282€
34028 _ | 3402826

> Logica di controllo
@ » Canale del valore di riferimento
@-» Controllo/regolazione

82

|340282€

340282
2

[24028 | 3 40282€
| Sz [340z2e
34028 |30z

D Messain senvizio
> Pannello di comando
> Trace spparecchio

(et
[Pxi2
NG - AUTO REGOLAZONE

7
T
T
1
i
1
]
K
T
1
1
T
wo |1
1
1
T
0
{
]
7
]
T
T
]
1

2826
3.4028.. | 340288

) OSSERVAZIONE

lax Torgue.
7 R - ENCODER

[ Orive1 [ Trace apparecchio|

Progetio

Compon Tuth ) ¥ Visuslizza informazioni Conferma tuti Conferma | Guida sulfevento

Livello Tempo Sorgente Components Messaggio
Mawiso 130292 033523414 $120_CU310_2_PN_1 : Control_Unit 1 1073 POWER ON necessaria per copia di backup su scheda di memoria

W Ao [[E] Output sistema di destinozione | £ Penoramica dhagnostica |

Premere F1 perla Guida in inea. fntel(R) 82579LM Gigabit Network Co Modalita online. NUM

Abb. 61- Visualisierung und Bestatigung Alarme Online Modus

Im Allgemeinen verhalt sich der Umrichter bei einer festgestellten Unstimmigkeit wie folgt:
e Fehler vom TYP A (Alarm) sind Fehler von zweitrangiger Bedeutung, die im Grof3en und Ganzen
keinen Einfluss auf das Verhalten von UMRICHERTER/FAHRSTUHL haben.

A Fehler A bleiben solange aktiv, wie der Ausldsungsgrund bestehen bleibt, dann werden sie
zuriickgesetzt.
e Fehler vom TYP F (Fault) sind schwerwiegende Mangel, die zum sofortigen Stopp des Umrichters
und des Fahrstuhls fiihren, der durch gleichzeitige SchlieBung des Ventils fur die Abwartsfahrt (EVD)
gesichert wird.

Fehler F bleiben auch nach Verschwinden des auslésenden Grundes bestehen und missen manuell
zuriickgesetzt werden (Uber PC oder PO), oder Uber den dafiir vorgesehenen, vom Schaltpult kommenden
Eingang (X131.2).
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12 KONTROLLEN UND WARTUNG

Um eine lange Haltbarkeit und optimalen Betrieb des Umrichters zu gewéhrleisten, sind zyklisch die
hierunter aufgeftihrten Kontrollen vorzunehmen.

Eingriffe dirfen am Umrichter erst vorgenommen werden, nachdem die Versorgungsspannung entfernt
und sichergestellt wurde, dass die Tastatur ausgeschaltet ist.
1- Den auf den Kuhlungsfligeln und auf der Steuerungskarte angesammelten Staub entfernen, wenn

moglich mit Druckluft oder einem Staubsauger.
2- Kontrollieren, dass sich am Leistungs- bzw. Steuerungs-Klemmenbrett keine Schrauben gelockert haben.
3- Prufen, das der Umrichterbetrieb <<normal>> verlauft und keine Spuren von anormaler Uberhitzung
vorliegen.

12.1 TEST MEGGER

Wenn Isolierungstests mit einem Megger-Gerat an den Eingangs- und Ausgangskabeln oder am Motor
durchgefluihrt werden, sind die Anschlisse an alle Klemmen des Umrichters zu entfernen. Den Test nur am
Stromkreis vornehmen, unter Befolgung des hierneben angezeigten Schemas. Den Test nicht an den
Steuerstromkreisen vornehmen.

L1 L
DG 500V INVERTER

MEGGER L2 v
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